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AVVERTENZE PERL'INSTALLATORE

OBBLIGHI GENERALI PER LA SICUREZZA

ATTENZIONE! Eimportante per la sicurezza delle persone seguire attenta-
mente tuttal'istruzione. Una erratainstallazione o un errato uso del prodotto
puo portare a gravi danni alle persone.

Leggere attentamente leistruzioni prima diiniziare I'installazione del prodot-
to.

Imaterialidell'imballaggio (plastica, polistirolo, ecc.) non devono essere
lasciatialla portata deibambiniin quanto potenzialifontidipericolo.
Conservare leistruzioniperriferimentifuturi.

Questo prodotto & stato progettato e costruito esclusivamente per!' utilizzo
indicatoin questadocumentazione. Qualsiasi altro utilizzo non espressamen-
teindicato potrebbe pregiudicare l'integritd del prodotto e/orappresen-
tare fonte dipericolo.

GENIUS declina qualsiasiresponsabilitd derivata dall’usoimproprio o diverso
daquellopercuil’automatismo & destinato.

Noninstallare I'apparecchioin atmosfera esplosiva: la presenza digas o fumi
infiammabili costituisce un grave pericolo perlasicurezza.
Glielementicostruttivimeccanicidevono essere in accordo con quanto
stabilito dalle Norme EN 12604 e EN 12605.

PeriPaesiextra-CEE, oltre airiferimentinormativinazionali, per ottenere un
livello disicurezza adeguato, devono essere seguite le Norme soprariporta-
te.

GENIUS non e responsabile dell'inosservanza dellaBuonaTecnicanellaco-
struzione delle chiusure da motorizzare, nonché delle deformazioni che
dovesserointervenire nell’ utilizzo.

L'installazione deve essere effettuatanell’ osservanza delle Norme EN 12453
e EN 12445.lllivello disicurezza dell’automazione deve essere C+E.

Prima dieffettuare qualsiasiintervento sull'impianto, togliere I'alimentazione
elettrica.

Prevedere sulla rete di alimentazione dell’automazione un interruttore
onnipolare condistanza d'apertura dei contattiuguale o superiore a3 mm.
E consigliabile I'uso diun magnetotermico da éA coninterruzione onnipolare.
Verificare che amonte dell'impianto visia uninterruttore differenziale con
sogliada0,03A.

Verificare chel'impianto diterrasiarealizzato aregola d’arte e collegarvi
le partimetalliche della chiusura.

L'automazione dispone diunasicurezzaintrinseca antischiacciamento co-
stituita daun controllo dicoppia. E'comunque necessario verificarne lasogli
diintervento secondo quanto previsto dalle Norme indicate al punto 10.

| dispositivi disicurezza (norma EN 12978) permettono diproteggere even-
tuali aree di pericolo da Rischi meccanici di movimento, come ad Es.
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Perogniimpianto & consigliato'utilizzo dialmeno una segnalazione lumino-
sanonchédiun cartello disegnalazione fissato adeguatamente sullastruttu-
radell’'infisso, oltre ai dispositivicitatialpunto “16".

GENIUS declina ogniresponsabilitd aifini dellasicurezza e delbuon funziona-
mentodell’automazione, in caso vengano utilizzaticomponentidell’impian-
tonondiproduzione GENIUS.

Perla manutenzione utilizzare esclusivamente partioriginali GENIUS.

Non eseguire alcuna modifica sui componenti facenti parte del sistema
d’'automazione.

L'installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento
manuale del sistema in caso di emergenza e consegnare all’Utente
utilizzatore dell'impiantoillibretto d'avvertenze allegato al prodotto.

Non permettere aibambinio persone disostare nelle vicinanze del prodotto
duranteilfunzionamento.

Tenere fuoridalla portata deibambiniradiocomandio qualsiasi altro datore
diimpulso, perevitare che l'automazione possa essere azionatainvolonta-
riamente.

lItransito trale ante deve avvenire solo a cancello completamente aperto.
L'Utente utilizzatore deve astenersi da qualsiasi tentativo diriparazione o
d’'intervento diretto erivolgersisolo a personale qualificato.

Tutto quello che non é previsto espressamente in queste istruzioni non &
permesso

IMPORTANT NOTICE FOR THE INSTALLER

GENERAL SAFETY REGULATIONS
ATTENTION! To ensure the safety of people, it is important that you read
all the following instructions. Incorrect installation or incorrect use of the
product could cause serious harm to people.
Carefullyread the instructions before beginning toinstall the product.
Donot leave packing materials (plastic, polystyrene, etc.) within reach of
children as such materials are potential sources of danger.
Store these instructions for futurereference.
This product was designed and built strictly for the use indicated in this
documentation. Any otheruse, not expressly indicated here, could compro-
mise the good condition/operation of the product and/or be a source of
danger.
GENIUS declines allliability caused by improper use oruse other than that for
which the automated systemwasintended.
Do notinstall the equipmentin an explosive atmosphere: the presence of
inflalmmable gas orfumesis aserious danger to safety.
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The mechanical partsmust conform to the provisions of Standards EN 12604
and EN 12605.

Fornon-EU countries, to obtain an adequate level of safety, the Standards
mentioned above must be observed, in addition to nationallegalregulations.
GENIUS is not responsible for failure to observe Good Technique in the
construction of the closing elements to be motorised, or forany deformation
thatmay occurduringuse.

Theinstallation must conform to Standards EN 12453 and EN 12445.The safety
level of the automated system mustbe C+E.

Before attempting anyjob on the system, cut out electrical power.

The mains power supply of the automated system must be fitted with an all-
pole switchwith contact opening distance of 3mm or greater. Use of a 6A
thermal breakerwith all-pole circuit breakisrecommended.

Make sure that a differential switch with threshold of 0.03 Ais fitted upstream
ofthe system.

Make sure that the earthing systemis perfectly constructed, and connect
metalparts of the means of the closure toit.

The automated systemis supplied with anintrinsic anti-crushing safety device
consisting of a torque control. Nevertheless, its tripping threshold must be
checked asspecifiedin the Standardsindicated at point 10.

The safety devices (EN 12978 standard) protect any danger areas against
mechanical movementRisks, such as crushing, dragging, and shearing.

Use of atleast one indicator-lightisrecommended forevery system, aswell
asawarning sign adequately secured to the frame structure, in addition to
the devicesmentioned afpoint“16".

GENIUS declines allliability as concerns safety and efficient operation of the
automatedsystem, if systemn components not produced by GENIUS are used.
Formaintenance, strictly use original parts by GENIUS.

Do notinany way modify the components of the automated system.
Theinstallershallsupply allinformation concerning manual operation of the
systemin case of anemergency, and shallhand overto the user the warnings
handbook supplied with the product.

Do notallow children or adults to stay near the product while itis operating.
Keep remote conftrols or other pulse generators away from children, to
prevent the automated system from being activatedinvoluntarily.
Transitthrough the leavesis allowed only when the gateis fully open.

The user must not attempt any kind of repair or direct action whateverand
contact qualified personnelonly.

Anything not expressly specified in these instructions is not permitted.

CONSIGNES POUR L'INSTALLATEUR

REGLES DE SECURITE

ATTENTION! Il estimportant, pour la sécurité des personnes, de suivre ala
lettre toutes les instructions. Une installation erronée ou un usage erroné
du produit peut entrainer de graves conséquences pour les personnes.
Lire attentivementlesinstructions avant d'installerle produit.
Lesmatériauxd'emballage (matiére plastique, polystyréne, etc.) ne doivent
pas étfre laissés a la portée des enfants car ils constituent des sources
potentiellesde danger.

Conserverlesinstructions pourlesréférences futures.

Ce produit aété concu et construit exclusivement pourl'usage indiqué dans
cette documentation. Toute autre utilisation non expressémentindiquée
pourrait compromettre I'intégrité du produit et/oureprésenterune source
dedanger.

GENIUS décline toute responsabilité qui dériverait d'usage impropre ou
différent de celuiauquell'automatisme est destiné.

Ne pasinstallerl'appareil dans une atmosphére explosive: la présence de
gazou de fuméesinflammables constitue un grave danger pourlasécurité.
Lescomposants mécaniques doiventrépondre aux prescriptions des Normes
EN 12604 et EN 12605.

Pourles Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié exige
nonseulementlerespect desnormesnationales, mais égalementlerespect
desNormessusmentionnées.

GENIUS n'est pasresponsable du non-respectdelaBonne Technique dansla
construction desfermetures d motoriser, nides déformations qui pourraient
intervenirlors de I'utilisation.

L'installation doit étre effectuée conformément aux Normes EN 12453 et EN
12445. Le niveau de sécurité de I'automatisme doit étre C+E.
Couperl'alimentation électrique avanttoute intervention surlinstallation.
Prévoir, sur le secteur d'alimentation de I'automatisme, un interrupteur
omnipolaire avec une distance d'ouverture des contacts égale ou supérieure
a3 mm. On recommande d'utiliser un magnétothermique de é6A avec
interruption omnipolaire.

Vérifier qu'ily ait, enamont de l'installation, uninterrupteur différentiel avec
unseuilde 0,03 A.

Vérifier que lamise aterre estréalisée selonlesreglesde l'art ety connecter
les pieces métalliques de lafermeture.

L'automatisme dispose d'une sécurité intrinseque anti-écrasement, formée
d'un contréle du couple. Il est toutefois nécessaire d'en vérifier le seuil
d'intervention suivantles prescriptions des Normesindiquées au point 10.
Les dispositifs de sécurité (norme EN 12978) permettent de protéger des
zones éventuellement dangereuses contre les Risques mécaniques du
mouvement, commel'écrasement, 'acheminement, le cisaillement.
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1. AVVERTENZE

Attenzione: Prima di effettuare qualsiasitipo diintervento sull'ap-

3. LAYOUT E COMPONENTI

parecchiatura elettronica (collegamenti, manutenzione)toglie- O — R ONO)
re sempre l'alimentazione elettrica. @ N ] Q @@
- Prevedere amonte dell'impianto uninterruttore magnetotermi- Lol o
co differenziale con adeguata soglia diintervento. L] + - F ’—l
- Collegare il cavo di terra all'apposito morsetto previsto sul E]
connettore J7 dell'apparecchiatura (vedifig.2). o
- Separare sempreicavidialimentazione da quellidicomando |:|
e di sicurezza (pulsante, ricevente, fotocellule, ecc.). Per
evitare qualsiasi disturbo elettrico utilizzare guaine separate
o cavo schermato (conschermo collegato a massa).
2. CARATTERISTICHE TECNICHE RADI0
/Tensione d’alimentazione 115V~ - 50 Hz ) E]B
Potenza assorbita 10W Foc = orEN o rgw o moe o
Carico max motore 1200 W H] P
Carico max accessori 05A . 3 R O
Temperatura ambiente -20 °C +55°C f<foz; 208 --++1¢ it za,
Fusibili di protezione N° 2 (vedi fig. 1) @ T
Logiche di funzionamento Automatica / Automatica “passo passo” / L.M.Ts encoDER - ,| ]3‘\ - SACCZSS;.E: ?on Bl 7
Semiautomatica / Sicurezza / Semiautomatica B / R
Uomo presente C / Semiautomatica “passo passo” Fig. 1
Tempo di lavoro Programmabile (da 0 a 4 min.)
Tempo di pausa Programmabile (da 0 a 4 min.)
Forza di spinta Regolabile su 50 Ivell DL DISPLAY DISEGNALAZIONEEPROGRAMMAZIONE
Ingressi in morsettiera Open / Open parziale / Sicurezze in ap. / Led LEDDICONTROLLO STATOINGRESSI
Sicurezze in ch. / Stop / Costa / Alimentazione+Terra n MORSETTIERA BASSATENSIONE
Ingressi in connettore Finecorsa apertura e chiusura / Encoder
Uscite in morsettiera Lampeggiatore - Motore - Aliment.accessori 24 Vdc - 2 CONNETTOREDECODER/MINIDEC /RICEVENTERP
Lampada spia 24 Vdc/Uscita temporizzata - Failsafe B CONNETTOREENCODER
Connettore rapido Innesto schede a 5 pin Minidec, Decoder o riceventi RP 5 CONNETTOREFINECORSA
Programmazione n.3 tasti (+, -, F) e display, modo "base” o "avanzata” s MORSETTIERA COLLEGAMENTO MOTORIELAMPEGGIATORE
Funzioni programmabili modo base Logica di funzionamento - Tempo 77 MORSETTIERA ALIMENTAZIONE 115VAC
pausa - Forza di spinta - Direzione cancello
Funzioni programmabili modo avanzato  Coppia allo spunfo - Frenafa - Fl FUSIBILEMOTORIEPRIMARIOTRASFORMATORE (F10A)
Failsafe - PrelompeggiLo - Lampada Spic?/USC”$ fempor:!mfc - R FUSIBILEBASSATENSIONEE ACCESSORI (T800mA)
ogica sicurezze di apertura e chiusura - —
Encoder - Rallentamenti - Tempo apertura parziale - F PULSANTEPROGRAMMAZIONE'F
\_ Tempo lavoro - Richiesta assistenza - Conta cicli ) - PULSANTEPROGRAMMAZIONE'-"
4. COLLEGAMENTI ELETTRICI + PULSANTEPROGRAMMAZIONE"+"
Z . Fos = 88 - - £ = 5 8 s o
J5 J3 %<§m§§58 ++»>5§ 8%§Z%D-Z_IJ7
L~~~V VvV Vv~V Vv eSS NN
D£D12345678910111201314151617 PE N L
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
. 5 _
o ||~ =
Cc
115Vac =
] R S W max. 60W
— =
T 115 Vac
d . 50 Hz

Peril collegamento delle
fotocellule e dei
dispositivi di sicurezza,
riferirsi al paragrafo 4.1.

ENCODER OPEN PARZIALE
(optional)
FINECORSA OPEN TOTALE

Nota bene:ll condensatore & a corredo dell'operatore.

STOP

Fig. 2
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4.1. Collegamento fotocellule e dispositividisicurezza

Prima di collegare le fotocellule (o altri dispositivi) € opportuno
sceglierne il tipo di funzionamento in base alla zona di movi-
mento che devono proteggere (vedi fig. 3):

é

Sicurezzein Sicurezze in
apertura/chiusura apertura

B e

Sicurezze "costa”

\ Sicurezze in chiusura Fig.y
Sicurezze in apertura: intervengono soltanto durante il movi-
mento di apertura del cancello,quindi sono adatte a

proteggere le zone fra I'anta in apertura ed ostacoli fissi
(pareti, ecc.) dal rischio di impatto e schiacciamento.

Sicurezze in chiusura: intervengono soltanto durante il movi-
mento di chiusura del cancello,quindi sono adatte a
proteggere la zona di chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze in apertura/chiusura: infervengono durante i movi-
menti di apertura e chiusura del cancello,quindi sono
adatte a proteggere la zona di apertura e quella di
chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze "costa": intervengono durante i movimenti di aper-
tura e chiusura del cancello, quindi sono adatte a
proteggere le zone fra I'anta in movimento ed ostacoli
fissi (pilastri, pareti, ecc.) dal rischio di cesoiamento e
convogliamento.

Encoder (optional): interviene durante i movimenti di apertura
e chiusura del cancello, quindi & adatto a proteggere
la zona di apertura e di chiusura dal rischio di impatto,
schiacciamento, cesoiamento e convogliamento.

N.B. Se due o piu dispositivi di sicurezza hanno la stessa

funzione (apertura, chiusura, apertura e chiusura, costa) i

contatti vanno collegati in serie tra di loro (fig. 4).

Devono essere utilizzati contatti N.C.

Collegamento di due contatti N.C. in serie
(Es.: Fotocellule, Stop, Costa, ect.)

oO——"% " ')

Fig. 4

N.B. Se non vengono utilizzati dispositivi di sicurezza, ponticellare
i morsetti come in fig. 5.

-

Collegamento di nessun dispositivo di sicurezza

>
<

5 g g z
z Z %g EJ
f<foz g8 - - t++ s
1 2 3 45 67 8 9 10 1112

L]

\ Fig.y

Di seguito sono riportatii piu comuni schemi di collegamento di
fotocellule e dispositivi di sicurezza (da fig. 6 a fig. 13).

Collegamento di un dispositivo di sicurezza in chiusura a
di un dispositivo di sicurezza in apertura
>

o 4 N =
250‘-’53__ 2
i<8°3 58 t+ i
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
5o
oo

Fig.y

/ Collegamento di un dispositivo di sicurezza "costa" \

4V

3 3 g :

=z 58 _ 2
£<8° 3% 7 6 @8 ++ % =
172 345 67 8 9101112

K Fig.y

/Collegamento di una coppia di fotocellule in apertura\

>
<

5 3 g =
fefBoz 288 == 44§ 4
6786 B g b B FE
12 345 67 8 9101112

— |

RX >

1]
P
O -
ik +|2
Has

Fig.s/

/Collegamenio di una coppia di fotocellule in chiusurc\

4V

s 3 I3 =
F. 3 8 - - 4+ % 2
§<8°3 3 b 8 ++ ¢ =
12 345 67 8 9101112
RX 2P

-

ofsfeln]-
e
+ 1
T

K I_ Fig.y

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in aperiura,\
di una in chiusura e di una costa
>

o <

6 d o 3
z =z 5 & 2
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
RX CL TX CL

RX OP

o=

+ 1

- 71
o[ 2w n]=

\Fig. 10




/ Collegamento di due coppie di fotocellule in chiusurcm
e di due coste

4V

zZ%d%“@J ¢ §_I
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
,jlmm—l
X CL1 TXCL1

a]sle]n]=
ol
FO
B

RXCL2

[o] =]
+
!
o] s2]en][=

Fig. 11

/

/Collegamenfo di una coppia di fotocellule in chiusura, h
una in apertura e di una in apertura/chiusura
>

[ J =
z Z OO%% &_i
f<fez gha -+ e
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL

L [1]-
2|+

+
RX OP/CL

o] 2lefw]~

TX OP/CL

RX OP

al=[w]n]=
Cud
+ !
N | =

Fig. 12

/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura\
e di una in apertura/chiusura

>
<

5 g 3 2
E. o 5 8 - - 2
L B
1 2 3 45 67 8 9 10 1112
RX CL TXCL

L [1]-
2|+

+
RX OP/CL

ol 2lefr]

TX OP/CL

Fig. 13J
\

Collegamento di due contatti N.A. in parallelo
(Es.: Open A, Open B)

.

-

/.

Fig. 14

- /

4.2. Morsettiera J7 - Alimentazione (fig. 2)

ALIMENTAZIONE (morsetti PE-N-L):

PE: Collegamento di terra

N : Alimentazione 115 V~ ( Neutro )

L : Alimentazione 115 V~ ( Linea )
Nota bene: Per un corretto funzionamento € obbligatorio il
collegamento della scheda al conduttore di terra presente
nellimpianto. Prevedere a monte del sistema un adeguato
interruttore magnetotermico differenziale.

4.3. Morsettiera Jé - Motori e lampeggiatore (fig. 2)

MOTORE - (morsetti 13-14-15): Collegamento Motore.

Nei motoriduttori dove & prevista la centrale incorporata,
questo collegamento & gid precablato diserie. Per la direzio-
ne di apertura dell'anta vedi programmazione base Cap.
5.1..

LAMP - (morsetti 16-17): Uscita lampeggiatore ( 115V ~)

4.4. Morsettiera J1 - Accessori (fig. 2)

OPEN A - Comando di “Apertura Totale” (morsetto 1): siintende
qualsiasi datore d'impulso (pulsante, detector, etc.) che,
chiudendo un contatfto, comanda I'apertura e/o chiu-
sura totale delllanta del cancello.

Per installare piv datori d'impulso d'apertura totale,
collegare i contatti N.A. in parallelo (fig. 14).

OPEN B - Comando di “Apertura Parziale” o
“Chiusura”(morsetto 2): si infende qualsiasi datore d'im-
pulso (pulsante, detector, etc.) che, chiudendo un con-
tatto, comanda I'apertura e/o chiusura parziale del-
I'anta del cancello. Nelle logiche B e € comanda sempre
la chiusura del cancello.

Per installare piu datori d'impulso d'apertura parziale,
collegare i contatti N.A. in parallelo (fig.14).
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FSW OP - Contatto sicurezze in apertura (morsetto 3): Il compito

delle sicurezze in apertura € quello di salvaguardare la
zona interessata dal movimento dellanta durante la fase
di apertura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP, durante la fase di
apertura, le sicurezze invertono il movimento delle ante
del cancello, oppure arrestano e riprendono il movimento
alloro disimpegno (vedi programmazione avanzata Cap.
5.2.). Nelle logiche B e C, durante il ciclo di apertura
interrompono il movimento. Non intervengono mai durante
il ciclo di chiusura.

Le Sicurezze di apertura, se impegnate a cancello chiuso,
impediscono il movimento di apertura delle ante.
Perinstallare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
ti N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za in apertura, ponticellare gli ingressi OP e -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contatto sicurezze in chiusura (morsetto 4): Il compito

delle sicurezze in chiusura € quello di salvaguardare la
zona interessata dal movimento delle ante durante la
fase di chiusura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP, durante la
fase di chiusura, le sicurezze invertono il movimento delle
ante del cancello, oppure arrestano e invertono il movi-
mento al loro disimpegno (vedi programmazione avan-
zata Cap. 5.2.). Nelle logiche B e C, durante il ciclo di
chiusura interrompono il movimento. Non intervengono
mai durante il ciclo di apertura. Le Sicurezze di chiusura,
se impegnate a cancello aperto, impediscono il movi-
mento di chiusura delle ante.

Perinstallare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
tiN.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurezza
in chiusura, ponticellare i morsetti CL e -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contatto di STOP (morsetto 5): si intfende qualsiasi

dispositivo (es.: pulsante) che aprendo un contatto puod
arrestare il moto del cancello.

Per installare piu dispositivi di STOP collegare i contatti
N.C. in serie.

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di STOP,
ponticellare i morsetti STP e -

EDGE - Contatto sicurezza COSTA (morsetto 6): Il compito della

sicurezza "costa" & quello di salvaguardare la zona interes-
sata dal movimento dellanta durante la fase di apertura
/ chiusura ed ostacaoli fissi (pilastri, pareti, ect.). In tutte le
logiche, durante la fase di apertura o chiusura, la sicurezza
inverte il movimento dell'anta del cancello per 2 secondi.
Se durante i 2 secondidiinversione la sicurezza interviene
ancora, arresta il movimento (STOP) senza eseguire nes-
suna inversione.

La Sicurezza costa, se impegnata a cancello chiuso o
aperto, impedisce il movimento delle ante.

Perinstallare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
ti N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za costa, ponticellare gli ingressi EDGE e -. (fig. 5).

Negativo alimentazione accessori (morsetti 7 e 8)

24 Vdc - Positivo alimentazione accessori (morsetti 9 e 10)
Aftenzione: Il carico max. degli accessori & di 500 mA. Per
calcolare gli assorbimenti fare riferimento alle istruzioni
dei singoli accessori.

IX -FSW - Negativo alimentazione trasmettitori fotocellule

(morsetto 11)

Utilizzando questo morsetto per il collegamento del ne-
gativo dell'alimentazione dei frasmettitori fotocellule, si
pud eventualmente utilizzare la funzione FAILSAFE (vedi
programmazione avanzata Cap. 5.2.).

Se si abilita la funzione, I'apparecchiatura verifica il
funzionamento delle fotocellule prima di ogni ciclo di
apertura o chiusura.

W.L. - Alimentazione lampada spia/uscita temporizzata

(morsetto 12)

Collegare tra questo morsetto e il +24V una eventuale
lampada spia o uscita temporizzata (vedi programma-
zione avanzata Cap. 5.2.) a 24 Vdc - 3 W max. Per non
compromettere il corretto funzionamento del sistema
non superare la potenza indicata.

4.5. Connettore J2-Innestorapido Minidec, Decodere RP

E' utilizzato per la connessione rapida di Minidec, Decoder e
RiceventiRP (vedifig. 15,16 e 17).Innestare'accessorio conillato
componenti rivolto verso l'interno della scheda. Inserimento e
disinserimento vanno effettuatidopo avertolto tensione.

PLUS PLUS
® v o ® T o
JA383 5 L
A LD
4 S22 0) 4 @
Swi1
DECODER
MINIDEC
[HE)
Fig. 15 Fig. 16

—

RP

]

[ ]
PN

\_ Fig. 17/

4.6. Connettore J6 - Innesto rapido Finecorsa (fig. 2)

Questo ingresso € predisposto per la connessione rapida dei
finecorsa di apertura e di chiusura che possono dare l'arresto
dell'anta, oppure l'inizio del rallentamento, oppure la frenata
(vediprogrammazione avanzata Cap. 5.2.).Neimotoriduttori
dove é previstala centrale incorporata, questo collegamento
€ gid precablato di serie (fig. 2). Per la direzione di apertura
dell'anta vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.

4.7. Connettore J3 - Innesto rapido Encoder (fig. 2)

Questo ingresso & predisposto per la connessione rapida
dellEncoder (optional). Perilmontaggio dell'encoder sulmoto-
re farriferimento alle relative istruzioni.

Lapresenza dell'encoder e segnalata quandoilmotoriduttore
e in funzione dallampeggio del Led "Encoder" presente sulla
scheda.

Conl'utilizzo dell'encoder la centrale conosce I'esatta posizio-
ne del cancello durante futto ilmovimento.

L'encoder permette digestire le regolazionidialcune funzioni
dellacentrale inmaniera diversa (apertura parziale erallento-
menti, vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.) e come
dispositivo antischiacciamento.

Nelcasoilcancello, durante la fase diapertura o chiusura,urti
controunostacolo, l'encoderinverteilmovimento dell'anta del
cancello per 2 secondi. Se durante i 2 secondi di inversione
I'encoderinterviene ancora, arrestailmovimento (STOP) senza
eseguire nessunainversione.



5. PROGRAMMAIZIONE

Per programmare il funzionamento dell'automazione & necessa-
rio accedere alla modalitd "PROGRAMMAZIONE".
La programmazione si divide in due parti: BASE e AVANZATA.

5.1. PROGRAMMAIZIONE BASE

L'accesso alla PROGRAMMAZIONE BASE avviene framite il pul-

sante F:

epremendolo (e mantenendolo premuto) il display mostra il
nome della prima funzione.

erilasciando il pulsante, il display visualizza il valore della funzione
che puo essere modificato con i tasti + e -.

epremendo nuovamente F (e mantenendolo premuto) il display
mostra il nome della funzione successiva, ecc.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
I'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili

in PROGRAMMAZIONE BASE:

5.2. PROGRAMMAIZIONE AVANIZATA

Per accedere alla PROGRAMMAZIONE AVANZATA premere |l
pulsante F e, mantenendolo premuto, premere il pulsante +:

erilasciando il pulsante + il display mostra il nome della prima
funzione.

erilasciando anche il pulsante F, il display visualizza il valore della
funzione che pud essere modificato con i tasti + e -.

epremendo il tasto F (e mantenendolo premuto) il display mostra
ilnome della funzione successiva, rilasciandolo viene visualizzato
il valore che puo essere modificato con i tasti + e -.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
l'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili
in PROGRAMMAZIONE AVANZATA:

P
PROGRAMMAZ. AVANZATA @ + @

Ve N Display Funzione Default
PROGRAMMAIZIONE BASE @ COPPIA MASSIMA ALLO SPUNTO:
. . |_ __ |l motore lavora a coppia massima (igno-|  1—I
Display Funzione Default L1 '} rando Ia regolazione di coppia) nellistan-| — —!
LOGICHEDIFUNZIONAMENTO (veditab. 3/a-g):| fe Inizidle del movimento. Utile per ante
I 3= Aufomoﬁco I/ P .
— 1 = = Attiva
—’ = Automatica "Passo-passo”
i~ = = Esclusa
5 —Aufomohco Sicurezza"
= =Semiautomatica FRENATA FINALE : —
E P = semiautomatica "PassO-passO” II_I — Quando il conf:ello impegna {l fmeCO(sct di B ILII
—_ — apertura o chiusura, e possibile seleziona-
L= Uom.o presenf‘e re un colpo di frenata per garantire I'arre-
|5 =Semiautomatica"B" sto immediato dell'anta. Nel caso siano
selezionati dei rallentamenti la frenata ini-
_ TEMPO DIPAUSA: _ ziera alla fine_dei medesimi.
I/_/ II:II Ha effetto solamente se & stata selez:onofo I:I II Il Con valore 1] Ia frenata ) disabiltata.
unologlca aufomatica. Regolabile dalla|t=e— Il tempo & regolabile da [/ lal] / step.
~ sec. a passi di un secondo. a passi di 0,1 secondi.
Insegun‘oIowsuchzzoz:onecombloinminu— ES: se il display indica i tempo di
ti e decin.e di secqndi (separati C.jO.Un frenata corrisponde a 1 secondo.
punto) .e.II tempo si rego‘lo a go/ss:/ dl. 10 77 = Frenata esclusa
secondi, fino alvalore massimo di =i, iminu- — o= .
H dall lar- Frenata temporizzata
ES:seildisplayindica =5, tempodipausa | FAILSAFE:
corrisponde a2 min. e 50 sec. [— [ |L'attivazione della funzione abilita un test| __ __
/ —I di funzionamento delle fotocellule prima e
FORIA: di ogni movimento del cancello. Se il test
— I Regolc.:l la spinta del Motore = I fallisce (fofocellule fuori servizio, segnalato
I~ 5 It o ’ ] dal valore [1'5 sul display) il cancello non
/L_’ /_’/ =forza mlnlmo inizia il movimento.
5 [/ =forzamassima L = Attiva
1 = = Esclusa
| DIREZIONE DI APERTURA: — PRELAMPEGGIO (5s.):
1= Indica il moto di apertura del cancello e| — — - Permette di attivare il lampeggiatore per| . __
- permette dinon cambiareicollegamentiin - I~ |~ |5s. prima dellinizio del movimento. -
morsettiera delmotore e delfinecorsa. I = Attiva
—_ —
— =/ =Moto di apertura a destra — — = Esclusa
= — =Moto di apertura a sinistra
_ LAMPADA SPIA: _ _
STATO CANCELLO: I_I II:I Con la selezione // ///—// l'uscita funziond| L—Il ILII
I— | |Uscita dalla programmazione e ritorno alla - come lampada spia standard {accesa in
] | . . ; apertura e pausa, lampeggiante in chiu
—' '— |visuadlizzazione dello stato cancello. ¢ o chi Cifre di
gy sura, spenta a cancello ¢ iuso). ifre diver
LIl / Chiuso se  corrispondono  all'attivazione|
] |=Infase di apertura temporizzata dell'uscita, che potrd essere
/_/,:’=In "STOP" utilizzata (tramite un relé) per alimentare
/__/_:/=Aperfo unollctt)ergd? /dl /So_r/fesm (Ijrempo s
100 = In pausa regolabile da i a = s/e/c/on IOPCISSI
/_'/ /_’ P . . I secondo, mentre da 1] a = | min. d
,/__,/ /_: =Intervento del"FAILSAFE" (cap.5.2.) passi di 10 secondi.
A=A In fase d.’ .Ch’USf”O [ = Lampada spia standard
L/ [=Infasediinversione doL_/ /G/—/f | = Uscita temporizzata
o J . J
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Display Funzione Display Funzione Default
LOGICA FOTOCELLULE CHIUSURA: TEMPO LAVORO:
|1 |_ |Selezionare la modalita d'intervento delle _ E' opportuno impostare un valore di 5+10| Il |
! T\ fotocellute di chivsura. — secondi superiore al tempo necessario al L1
Intervengono solo sulmoto dichiusura: bloc- cancello per andare dal finecorsa di chiu-
cano il movimento e lo inverfono al disim- sura al finecorsa di apertura e viceversa.
pegno, o lo invertono immediatamente. Questo preserva il motore da eventuali
surriscaldamenti in caso di rottura dei
4/ =Inversione al disimpegno finecorsa. o
1 = =Inversione immediatain apertura Regolabile da [/ a =5 sec. a passi di un
secondo.
__ |LOGICAFOTOCELLULE APERTURA: In seguito la visualizzazione cambia in mi-
_ Il |selezionare la modalitd d'intervento delle — nuti e decine di secondi (separati da un
1 fotocellule di apertura. - punto) e il tempo si regola a passi di 10
Intervengono solo sul moto di apertura: secondi, fino al valore massimo di ~ |
bloccano il movimento e lo riprendono al minuti. _
disimpegno, o invertono immediatamen- ES: se il display indica /___”__/ il tempo lavoro
te. corrisponde a 2 min. e 50 sec.
"=/ =Inversione immediata in chiusura ____ |RICHIESTA ASSISTENZA (abbinata alla
— = = Riprendono al disimpegno II_II /—I funzione successiva): ==
—" | Se attivata, al termine del conto alla rove- —
ENCODER: scia (impostabile con la funzione successi-
[~ I7 |Se & previsto I'utilizzo dellencoder (optio- _ va "Programmatzione cicli”) effettua un pre-
L L |na) e possibile selezionarne la presenza. - lampeggio di 2's. ad ogniimpulso di Open
Nel caso sia presente ed attivo, "rallenta- (richiesta intervento). Pué essere utile per
menti" e "apertura parziale" sono gestiti impostare interventi di manutenzione pro-
dall'encoder (vedi par. relativi). grammata.
L'encoder funziona come dispositivo = Attiva
antischiacciamento: nel caso il cancello, — — =Esclusa
durante la fase di apertura o chiusuraurti e
c_om‘ro un ostacolo, I'encoder inverte il mo- PROGRAMMAZIONECICLI:
vimento dell'anta del cancello per 2 se- __ __ | Permette diimpostare un conto alla rove-| 1~ 1 1~ 1
(,:ond" se (':iurcm.fe i 2 secondi di inversione I scia dei cicli di funzionamento dellimpian- (A y B
I'encoder interviene ancora, arresta il mo- to. | tabile (in migliaia) da o595
vimento (STOP) senza eseguire nessuna o Imposia 9 Hea-d
inversione. mila cich
Il valore visualizzato siaggiorna con il susse-
) virsi dei cicli.
/= Encoder attivo %ct funzione puo essere utilizzata per verifi-
1 = =Encoderescluso care l'uso della scheda o per usufruire della
"Richiesta assistenza".
RALLENTAMENTI: —
— 1—J |E possibile selezionare il rallentamento del | 1~ 1 [— I—I Il— STATO CANCELLO: . .
I 11| cancelio dopo lintervento dei finecorsa di L - — U§leqdOIlqprogrOmmOZIoneern‘ornoollq
apertura e chiusura. o visualizzazione dello stato cancello (vedi
Il tempo & regolabile da ] a 15 step \_ Cap.5.1.). J
a passi di 0,04 s., N
Per il valore massimo (/"= sono circa 7 cm. 6. MESSA IN FUNZIONE
Nel caso sia previsto I'utilizzo dell'encoder
(optional), la regolazione non & determi- 6.1. VERIFICADEGLIINGRESSI
nata dal tempo ma dal numero giri del Latabellasottostanteriportalo stato deiledinrelazione allo stato
motore, ottenendo una maggiore precisio- degliingressi.
ne di rallentamento. Notare che: Lep acceso = contatto chiuso
_ Lep spento = contatto aperto
/_//___/ = Rallentamento escluso Verificare lo stato deileds di segnalazione come da Tabella.
dal/ [al}5 = Rallentamento attivo Funzionamento leds disegnalazione stato
(" LEDS ACCESO SPENTO N
—_ A,PERwR,A PARIZIALE: . —_ — FCA Finecorsa libero Finecorsa impegnato
Il |"1| E' possibile regolare la larghezza dell'aper-| "1 1— : : : -
| [ tura parziale dellanta. 1 FCC Finecorsa libero Finecorsa impegnato
Il tempo é regolabile da = step OPEN B Comando attivato Comando inattivo
a passi di 0,1 secondi. OPEN A Comando attivato Comando inattivo
Nel caso sia previsto I'utilizzo dell'lencoder FSW OpP Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate
(optional), la regolazione non e determi- FSW CL Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate
nata dal tempo ma dal numero giri del STOP Comando inattivo Comando attivato
motore, ottenendo una maggiore preci- \EDGE Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate )
sione di apertura parziale.
Es. per un cancello che ha una velocitd di Notabene:Innerettolacondizione deileds conilcancello chiuso ariposo.
scorrimento pari a 10 m/min, valore I
sono circa 1,7 metri di apertura. 7. PROVA DELL'AUTOMAZIONE
Es. per un cancello che ha una velocitd di Altermine della programmazione, controllare il corretto funziona-
scorrimento pari a 12 m/min, valore i mento dellimpianto.
L sono circa 2 metri di apertura. ) Verificare soprattutto 'adeguata regolazione della forza e il

correttointervento deidispositivi disicurezza.
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1.

ENGLISH

CONTROL BOARD JA383

)

WARNINGS

Important: Before attempting any work on the control board
(connections, maintenance), always turn off power.

- Install, upsiream of the system, a differential thermal breaker with
adequatetripping threshold.

- Connectthe earth cable to the appropriate terminal on the J7
connector of the equipment (seefig.2).

- Always separate power cables from control and safety cables
(push-button, receiver, photocells, etc.). To avoid any electric
noise, use separate sheaths or ashielded cable (with earthed
shield).

3.

LAYOUT AND COMPONENTS

O

)|

/7/0/7 Q E)
@%i

—

>~

2. TECHNICAL SPECIFICATIONS RaDio
/Power supply 115 V~- 50 Hz h E]E
Absorbed power 10W R = oren = Fw D o o
Motor max. load 1200 W H] F
Accessories max. load 05A . 3 O
Operafing ambient temperature 20 °C +55 °C ‘ f<foz; 208 --++1¢ 5ig-s =z,
Protection fuses 2 (see fig. 1) @ T
Function logics Automatic / "Stepped" automatic / Tiis encooer W el 7
Semi-automatic / Safety devices / Semi-automatic B / .
Dead-man C / "Stepped" semi-automatic Fig. 1
Work time Programmable (from 0 to 4 min.)
Pause time Programmable (from 0 to 4 min.)
Thrust force Adjustable over 50 levels DL SIGNALLING ANDPROGRAMMINGDISPLAY
Terminal board inputs  Open / Partial opening / Safety devices at opng. / Led INPUTSSTATUSCONTROLLED
Safety devices at clsng. / Stop / Edge / Power supply + Earth n LOWVOLTAGETERMINALBOARD
On-connector inputs Opening and closing limit-switches / Encoder
Terminal board outputs  Flashing lamp - Motor - 24 Vdc accessories power 2 CONNECTORFORDECODER/MINIDEC/RPRECHVER
supply - 24 Vdc indicator-light / Timed output. - Fail safe B ENCODERCONNECTOR
Rapid connector 5-pin card connection for Minidec, Decoder or RP receivers 5 LIMIT-SWITCHCONNECTOR
Programming 3 keys (+, - F] and display, "basic” or "advanced” mode Jb MOTORS AND FLASHING LAMP CONNECTIONTERMINALBOARD
Basic mode programmable functions  Function logic - Pause fime - Thrust 77 115VAC POWERSUPPLY TERMINALBOARD
Force - Gate direction
Advanced mode programmable functions  Torque af inifial thrust - Braking - F MOTORS ANDTRANSFORMER PRIMARY WINDING FUSE (F10A)
Fail safe - Pre-flashing - Indicator-light/Timed output - R LOW VOLTAGE AND ACCESSORIES FUSE {T800mA)
Opening and closing safety devices logic - —
Encoder - Decelerations - Partial opening time - F F"PROGRAMMINGPUSH-BUTTON
\_ Work time - Assistance request - Cycle counter ) - ""PROGRAMMING PUSH-BUTTON
4. ELECTRIC CONNECTIONS + "+'PROGRAMMING PUSH-BUTTON
2 g 3 =
- = (e} O o w m 4 E LIUJJ 3 L
J5 J3 §<§m§§g§--++5§ §%§Z%Q-Z_IJ7
I o~~~ YN
DDDD12345678910H]2© 1314 1516 17 | PE N L
—
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
— s .
ENINe | e |
< | 24 Vdc 115vac =
~ \\\ 3W = max. 60W
115 Vac
d 50 Hz
For connection of the
_________ photocells and safety
devices, see paragraph
4.1.
STOP
ENCODER PARTIALLY OPEN Fig. 2
(optional)
LIMIT-SWITCH TOTALLY OPEN NB.: The capacitor is supplied with the operator.




ENGLISH

4.1. Connection of photocells and safety devices

Before connecting the photocells (or other devices) we advise
you to select the type of operation according to the movement
area they have to protect (see fig.3):

é

Opening/closing Openingsafety
safety devices devices

B e

"Edge"safety devices

\ Closingsafety device Fig.y

Opening safety devices: they operate only during the gafe

opening movement and, therefore, they are suitable for

protecting the area between the opening leaf and

fixed obstacles (walls, etc) against the risk of impact and
crushing.

Closing safety devices: they operate only during the gate
closing movement and, therefore, they are suitable for
protecting the closing area against the risk of impact.

Opening/closing safety devices: they operate during the gate
opening and closing movements and, therefore, they
are suitable for protecting the opening and closing
areas against the risk of impact.

"Edge" safety devices: they operate during the gate opening
and closing movements and, therefore, they are suitable
for protecting the areas between the moving leaf and
fixed obstacles (pillars, walls, etc) against the risk of
shearing and dragging.

Encoder (optional): operates during the gate opening and
closing movements and, therefore, it is suitable for
protecting the opening and closing area against the risk
of impact, crushing, shearing and dragging.

N.B. If two or more safetly devices have the same function

(opening, closing, opening and closing, edge), the contacts

must be connected to each other in series (fig. 4).

N.C. contacts must be used.

Connection of two N.C. contacts in series
(e.g. Photocells, Stop, Edge, etc.)

oO—"— %

O  Fig. 4

N.B: If safety devices are not used, jumper connect the terminals
as shown in fig. 5.

-

Connection of no safety device

- - +4+ £

=
2
X =

OPEN
OPEN
FSW OP
FSw CL
STOP
EDGE

1 2 3 45 67 8 9 10 1112

L]

\ Fig.y

The most common photocell and safety device lay-outs are
shown below (from fig. 6 to fig. 13).

/ Connection of a closing safety device and an opening
safety device

>
<

- - ++

TX-FSwW

w
o
a
w

OPEN
OPEN

8 9 10 11 12

L]
5o
oo

Fig.y
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Connection of an "edge" safety device

-~

4V

=
[ .
=
X =

- - ++

OPEN
OPEN

8 9 10 11 12

Fig.7/
\

N

Connection of a pair of photocells for opening

>
<

5 g :
fefBoz 288 == 44§ 4
6786 B g b B FE
12 345 67 8 9101112

— |

RX >

1]
P
O -
ik +|2
Has

Fig.s/
\

N/

Connection of a pair of closing photocells

4V

s 3 I3 =
F. 3 8 - - 4+ % 2
§<8°3 3 b 8 ++ ¢ =
12 345 67 8 9101112
RX 2P

-

als[e]n]=

K I_ Fig.y

/ Connection of a pair of opening photocells, a pair of \

closing photocell and an edge safety device
[ § =
z =z 9 © o w o
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL
p
L 2]
BE T
rT _ +|2
5| +
TX OP RX OP
p
2]
{7 L
2|+ _[=1
+5]

\Fig. 10




/ Connection of two pairs of closing photocells and iwo\
edge safety devices

4V

|
E

TX-FSW

E--++

OPEN
OPEN
FSwW OP
FSW CL
STOP

3 45 67 8 9 10 1112

iy

1 2

X CL1 TXCL1
1
Py
_j B E
3
e *2
5| +
TXCL2 RX CL2
1]
2
L I97. E_
3 3
2 4]
5

Fig. 11

/

ﬂnneciion of a pair of closing photocells, a pair of openi@

photocells and a pair of opening/closing photocells
>
sz 0 %8y " ?
f<fez gha -+ e
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
RX CL TX CL
1
L 2]
g E
T B +|2
5] +
L1
2
L. LH
2|+ _ T
+ |5
TX OP/CL RX OP/CL
RX OP TX OP
1
2]
g E
T _ +|2
B
Fig. 12/
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/Connecﬁon of a pair of closing photocells and a pair of\

opening/closing photocells
>
sz 0%y " i
g<t=z 58 - - ++z:
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
RX CL TXCL
1
L {2] o
o E
T- +|2
5| +
L]
2
- E
2|+ -T
+ ]
TX OP/CL RX OP/CL .
op/c Fig. 13/

~

Connection of two N.O. contacts in parallel
(e.g. Open A, Open B)

.

N/

/.

4

/

Fig. 1
-

4.2. J7 Terminal board - Power supply (fig. 2)

POWER SUPPLY (terminals PE-N-L):

PE: Earth connection

N : 115 V~ power supply ( Neutral )

L : 115 V~ power supply ( Line )
NB.: For correct operation, the board must be connected to the
earth conductor in the system. Install an adequate differential
thermal breaker upstream of the system.

4.3. J6Terminalboard - Motors and flashing lamp (fig. 2)

MOTOR - (terminals 13-14-15): Motor connection.

In gearmotors with a built-in confrol unit, this connectionis pre-
wired standard. For leaf opening direction, see basic
programming in Chpt 5.1.

LAMP - (terminals 16 -17): Flashing lamp output ( 115V ~)

4.4. J1 Terminal board - Accessories (fig. 2)

OPEN A - "Total Opening" command (terminal 1): any pulse
generator (push-button, detector, etc.) which, by closing
a confact, commands total opening and/or closing of the
gate leaf.
To install several total opening pulse generators, connect
the N.O. contacts in parallel (see fig. 14).

OPEN B - "Partial opening " or "Closing” command (terminal
2): any pulse generatfor (push-butfton, detector, etc.)
which, by closing a contact, commands partial opening
and/or closing of the gate leaf. In the B and C logics, it
always commands gate closure.

Toinstallseveral partial opening pulse generators, connect
the N.O. contacts in parallel (see fig. 14).

11
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FSW OP - Opening safety devices contact (terminal 3): The
purpose of the opening safety devices is to protect the leaf
movement area during opening. During opening, in the A-
AP-S-E-EP logics the safety devices reverse the movement
of the gate leaves, or stop and restart the movement when
they are released (see advanced programming in Chpt
5.2). During the opening cycle in logics B and C, they
interrupt movement. They never operate during the closing

cycle.
If the Opening safety devices are engaged when the gate

is closed, they prevent the leaf opening movement.
Toinstallseveralsafety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If no opening safety devices are connected, jumper
connect inputs OP and -TX FSW (fig. 5).

FSW_CL - Closing safety devices contact (terminal 4): The
purpose of the closing safety devices is to protect the leaf
movement area during closing. During closing, in the A-
AP-S-E-EP logics, the safety devicesreverse the movement
of the gate leaves, or stop and reverse the movement
when they are released (see advanced programming in
Chpt 5.2). During the closing cycle in logics B and C, they
interrupt movement. They never operate during the
opening cycle. If the Closing safety devices are engaged
when the gate is open, they prevent the leaf closing
movement.

Toinstallseveralsafety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If no closing safety devices are connected, jumper
connect terminals CL and -TX FSW (fig. 5).

STOP - STOP contact (terminal 5): any device (e.g. a push-
button) which, by opening a contact, is able to stop
gate movement.

Toinstall several STOP devices, connect the N.C. contacts
in series.

NB.: If STOP devices are not connected, jumper connect
the STP and - terminails.

EDGE - EDGE safety device contact (terminal é): The purpose of
the "edge" safety device is to protect the leaf movement
area during opening/closing against fixed obstacles (pillars,
walls, etc.). In all logics, during opening and closing, the
safety devices reverse gate leaf movement for 2 seconds.
If the safety devices operate again during the 2-seconds
reversing time, they STOP movement without any reversing.
If the Edge safety devices are engaged while the gate is
closed or open, they prevent the leaves movement.
Toinstallseveralsafety devices, connectthe N.C. contacts
in series (fig.4).

NB.: If edge safety devices are not connected, jumper
connect the EDGE and - inputs. (fig. 5).

- Negative for power supply to accessories (terminals 7 and

8)

+ 24Vdc - Positive for power supply to accessories (terminals
9 and 10)
Important: Accessories max. load is 500 mA. To calculate
absorption values, refer to the instructions for individual
accessories.

IX -FSW - Negative for power supply to photocell transmitters
(terminal 11)
If you use this terminal for connecting the negative for
supplying power to the photocell transmitters, you may,
ifnecessary, also use the FAILSAFE function (see advanced
programming in Chpt 5.2).
If this function is enabled, the equipment checks
operation of the photocells before every opening or
closing cycle.

W.L. - Power supply to indicator-light / timed output (terminal
12)
Connect a 24 Vdc - 3 W max indicator-light or timed
output, if necessary, between this terminal and the +24V
supply (see advanced programming in Chpt 5.2).To
avoid geopardising correct operation of the system, do
not exceed the indicated power.
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4.5. ConnectorJ2-RapidconnectiontoMinidec, DecoderandRP

This is used for rapid connection of Minidec, Decoder and RP
receivers (seefig. 15, 16and 17). Connectthe accessory, withthe
componentsside facing theinside of the board. Insert andremove
aftercuttingpower.

PLUS PLUS
® v o ® T o
JA383 S Je
A LD
4 S22 0) 4 @
Swi1
DECODER
MINIDEC
[HE)
Fig. 15 Fig. 16

—

RP

[ ]
PN

]

\_ Fig. 17/

4.6. ConnectorJé6 - Limit-switches rapid connection (fig.2)

This input is intended for rapid connection of the opening and
closing limit-switches designed to stop the leaf, or for start of
decelerations or for braking (see advanced programming in
Chpt.5.2.).Ingearmotors with abuilt-in controlunit, thisconnection
is pre-wired as standard (fig. 2). For leaf opening direction, see
advanced programming in Chpt 5.2.

4.7. Connector J3 - Encoder rapid connection (fig.2)

This input is designed for rapid connection of the Encoder
(optional).Tofitthe encoderonthe motor, referto therelevant
instructions.

The presence of the encoderissignalled - when the gearmotor
isrunning - by the flashing of the "Encoder" LED on the board.
When the encoder is used, the control unit knows the exact
position of the gate while itis moving.

The encoder controls the adjustments of some of the conftrol
unit'sfunctionsin a differentway (partial opening ordeceleration
- see advanced programming in Chpt 5.2) and as an anti-
crushing device.

If the gate strikes an obstacle during opening or closing, the
encoderimmediatelyreversesthe gateleaffor2seconds. If the
encoderoperates again during the 2-secondsreversing time,
it STOPS movementwithout commanding anyreversing.



5. PROGRAMMING

To program operation of the automated system, you have to
accessthe "PROGRAMMING"mode.
Programmingis splitinto two parts: BASIC and ADVANCED.

5.1. BASIC PROGRAMMING

To access BASIC PROGRAMMING, press key F:
eifyou pressit (and holdit down), the display shows the name of
the first function.
eifyourelease the key, the display shows the value of the function
that can be modified with keys + and -.
*if you press F again (and hold it down), the display shows the
name of the next function, etc.
*when you reach the last function, press F to exit the program,
and the display resumes showing the gate status.
The following table shows the sequence of functions accessiblein
BASIC PROGRAMMING:

ADVANCED PROGRAMMING (F) + (#)
Ve N Display Function Default
BASICPROGRAMMING @ MAXIMUM TORQUE ATINITIALTHRUST:
|_  __ |The motor operate at maximum torque| [_/
Display Function Default Iy (ignoring the torque setting) at start of| —/
FUNCTION LOGICS (seetab. 3/a- g): _ moveme.m‘. Useful for heavy leaves.
| 71| 5 = Automatic — =/ =Active
_ 1| . I ~ — = Disabled
M = ="Stepped" automatic o
5 ="Safety" Automatic
= =Semi-automatic ) FINALBRAKING: —
= " . : . — |When the gate engages the opening or
//__ Stepped”Semi-aufomatic i closing limit-switch, a braking stroke can L
/ =Dead-man be selected to ensure the leaf is stopped
|5 ="B"Semi-automatic immediately. If decelerations are selected,
broklng_ starts when they finish.
_ PAUSE TIME: _ At 1_/ L] value, braking is dlsob/ed
I/_/ II:II ThlshaseffecfonlylffheoufoL’nothP icwas I:I II Il Time can be adjusted from 1o 201
selected. Adjustable from (_lto =5 sec.in| =+ '— sec. in 0.1-second steps.
one- secondsfeps ] E.g. if the display indicates i , braking
Subsequently, display changes to minutes ﬁme is 1 second.
ondfgnsqfseg:onds (seporafedbyopo:nf} 7 [ = Braking disabled
andfimeisadjustedin 10-secondsteps, up f 7 o 2 =Timed braki
to the maximum value of = [ minutes. romL oL =limeabraking
E.g.ifthe display shows =.Z, pause fime is
2min. and 50 sec. ___ |FAILSAFE:
[ [ |If this function is activated, it enables a| _ __
/ I function test of the photocells before any U
FORCE: gate movement. If the test fails (photocells
— I Adjusts Motor thrust. = not serviceable signalled by value L= on
I L_’ I = minimum force — _ the display), the gate doesnot startmoving.
- = Active
5 []=maximumforce .
1 = = Disabled
OPENING DIRECTION: _ PRE-FLASHING (55):
I_II !l Indicates the gate openingmovementand| — —/ — - Activatesthe flashinglamp for5sec. before | __ __
— makes it possible not fo change the motor - I~ | |start of movement. Uy
andlimit-switch connectionson the terminal I = Active
board — .
. . 1 — = Disabled
— =] =Right-hand opening movement
[= — =Left-hand opening movement _ INDICATOR-LIGHT: .
B GATE STATUS: I__I I/:/ If /__/'f/__/'(ijsecljegf%q, fhte olgffi#f f;{nﬁi;iogs o? IL—II LIl
I— | | Exit from programming and return to gate @ standard indicator-igr (lighte d
. L opening and pause, flashing at closing,
status viewing. doffwh te closed). Diff th
- and off when gate close ).Ql erent figures
i i =Closed correspond to timed activation of the
Il /=Now opening output, which can be used (via a relay) to
] = = Stopped power a cougfesy /Igcr_);/o. Time can be
7 J=0 adjusted from i to_Z1 77 sec. in 1-second
[ - pPen Tl T BTSN
— ’—’=Pouse steps, and from i to =, 1 min. in 10
[
]S ="FAIL SAFE" tripped (chpt. 5.2 second sfeps
L= ripped (chpt. 5.2) 717 = standard indicator-light
[] ’—, Now closing )
— ‘—_ from[] [to~ |=Timedoutput
"] “1=Nowreversing ’
o J . J

ENGLISH
5.2. ADVANCED PROGRAMMING

To access ADVANCED PROGRAMMING, press key Fand, as you
hold it down, press key +:

eif yourelease key +, the display indicates the name of the first
function.

«if you release key F too, the display shows the value of the
function that can be modified with keys + and -.

*ifyou presskey F (and holdit down), the display shows the name
ofthe next function, andifyoureleaseit, the value thatcanbe
modified with keys + and - is shown.

ewhen you reach the last function, press F to exit the program,
and the display resumes showing the gate status.

The following table shows the sequence of functions accessiblein
ADVANCED PROGRAMMING:

'
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(. R f N\
Display Function Display Function Default
CLOSING PHOTOCELLS LOGIC: WORK TIME:
Ilj II_I Select the ftripping mode of the closing |_  |We advise you to set a value of 5 to 10| I |
photocells. ) [ |secondsover the time taken by the gate to b1
They operate for the closing movement fravel from the closing limit-switch to the
only: they stop movement and reverse it opening limit-switch and vice versa. This will
when they are released, or they reverse it protect the motor against any overheating
immediately. if a limit-switch fails. _
L/ =Reverse onrelease Adjustable from [_lto =5 sec. sec. in one-
— = =Reverseimmediately whenopening second steps.
Subsequently, viewing changes fo minutes
__ | OPENING PHOTOCELLSLOGIC: and tens of seconds (separated by a point)
_ I—l|Select the tripping mode of the opening — and time is adjusted in 10 second steps, up
i photocells. - to a maximum value of /—/f_/ minutes.
They operate for the opening movement E.g. if the display shows =5, work time is 2
only: they stop the movement and restart min. and 50 sec.
it when they are released, or they reverse it
immediately.
L/ =Reverseimmediately when closing
o= Restart movementonrelease o ASSISTANCE REQUEST (Combined with next
|| | |function): —_
U If activated, at the end of countdown U -
ENCODER: (settable with the next function i.e. "Cycle
[— I |If the encoder (optional) is used, you may _ programming") iteffects 2 sec. of pre-flashing
I select its presence. [ at every Open pulse (job request). Can be
If the encoder is present and enabled, useful for setting scheduled maintenance
"decelerations" and "partial opening" are jobs.
confrolled by the encoder (see relevant L] = Active
paragraphs). 1 — = Disabled
The encoder operates as an anti-crushing -
device:Ifthe gate strikes an obstacle during
opening or closing, the encoder CYCLEPROGRAMMING:
immediately reverses gate leaf movement _ — |Forsetting countdown of system operation| I~ 1 I~ 1
for 2 secqnds. If the encoder ‘?peff”es Uy - cycles. Settable (in thousands) from 1/_/ /__/’ Ay
again during the 2-seconds reversing time, to 55 th d cvcles
it STOPS movement without commanding o I Thousana cycles.
any reversing. The displayed value is updated as cycles
proceed.
L This function can be used to check use of
=/ =Encoder enabled the board or to exploit the "Assistance
1 — = Encoder disabled request".
DECELERATIONS: —
_ I~ | You can select gate deceleration afterthe | 1~ 1 1— I—I Il— GATE STATUS: )
/ I opening and closing limit-switches have (A - - Exn‘fromprqgrcmmlngondrefurn fogate
been tripped. _ o status viewing (see Chpt 5.1.).
Time can be adjusted from 0 o S \_ J

sec. in 0.04-second steps.

The maximum value of L= corresponds to
about 7 cm.

If an encoder (optional) is used, the 6.1. INPUTS CHECK

adjustment is not defermined by fime but The table below shows the status of the LEDs inrelation to to the
by motor revs, thus obtaining greater status of the inputs.
deceleration precision. Note the following:

6. START-UP

Lep uGHTED = closed contact
Lep ofr = open contact

Check the status of the LEDs as per Table.
Operation of the signalling status LEDs

][] = Deceleration disabled
from/} [to] /5= Deceleration enabled

PARTIALOPENING: (_LEos LIGHTED OFF )
I—1 11| You can adjust the width of leaf partial | I~ 1 [— FCA L!m!i-sv1.|ich free le‘,t_SWI,TCh engaged
I L opening. — FCC Limit-switch free Limit-switch engaged
Time can be adjusted from 1o E’/__/ OPEN B Command activated Command inactive
sec. in 0.1-second steps. OPEN A Command activated Command inactive
If an encoder (optional) is used, the FSW OP Safety devices disengaged | Safety devices engaged
adjustment is not determined by time but FSW CL Safety devices disengaged | Safety devices engaged
by motor revs, thus obtaining greater STOP Command inactive Command activated
precision of partial opening. \EDGE Safety devices disengaged | Safety devices engaged )

E.g. for a gate with a sliding speed of 10 m
/min, value /1__/’ corresponds to about 1.7
metres of opening.
E.g. for a gate with a sliding speed of 12 m
/min, value I corresponds to about 2
metres of opening.

NB.: The status of the LEDs while the gate is closed atrest are shownin bold.

7. AUTOMATED SYSTEM TEST

When you have finished programming, check if the system is
operating correctly.

Mostimportant of all, check if the force is adequately adjusted
and if the safety devices are operating correctly.
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( PLATINE ELECTRONIQUE JA383 )

1. AVERTISSEMENTS 3. SCHEMA ET COMPOSANTS

Attention: Avant tout type d'intervention sur la platine électronique

(connexions, entretien), toujours couper le courant. O
- Prévoir en amont de l'installation un disjoncteur magnétothermique @ |/ Q E}

différentiel ayant un seuil d'intervention adéquat. [l

—

>~

- Connecterlaterre alaborne spécifique prévue surle connecteur J7

de la platine (voir fig.2).
- Toujours séparerles cdbles d'alimentation des cables de commande @ % ‘

et de sécurité (poussoir, récepteur, photocellules, etc.). Pour éviter
toute perturbation électrique, utiliser des gaines séparéesouun cdble
blindé (avec blindage connecté a la masse).

RADIO

2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

(Tension d'limentation 115 V~ - 50 Hz ) E]E
Puissance absorbée 10W o o o o rgv e s o
Charge maxi moteur 1200 W H] P
Charge maxi accessoires 05A . 3 O
Température d'utilisation -20 °C +55°C f<foz; 208 --++1¢ it za,
Fusibles de protection 2 (voir fig. 1) @ T
Logiques de fonctionnement Automatique / Automatique "pas & pas” / L.M.Ts encoDER “3‘\ - SACCZSS;.E: = Saled 7
Semi-automatique / Sécurité / Semi-automatique B / .,
Homme mort C / Semi-automatique "pas & pas" Fig. 1
Temps de fonctionnement Programmable (de 0 a 4 mn)
Temps de pause Programmable (de 0 a 4 mn)
Force de poussée R&gIable sUr 50 niveaux DL AFFICHEUR DESIAGNALISA,\TION EFPROG,RAMMATION
Entrées bornier Open / Open partiel / Sécurités en ouv. / Led LEDDECONTROLEDEL'ETATDESENTREES
Sécurités en ferm. / Stop / Bord / Alimentation+Terre n BORNIERBASSETENSION
Entrc.ees conn.ecieur 'Fm de course ouvertgre et fermefurg/ Encodeur ) CONNECTEURDECODER/ MINIDEC /RECEPTEURRP
Sorties bornier Feu clignotant - Moteur - Aliment. accessoires 24 Vcc -
Lampe témoin 24 Vcc/Sortie temporisée - Failsafe B CONNECTEURENCODEUR
Connecteur rapide Embrochage platine @ 5 broches Minidec, Decoder ou récepteurs RP 5 CONNECTEURFINDECOURSE
Programmation 3 touches (+, -, F) et afficheur, mode "base" ou "avancée” b BORNIER CONNEXIONMOTEURS ETFEU CLIGNOTANT
Fonctions programmables mode base Logique de fonctionnement - Temps 77 BORNIER ALIMENTATION 115VCA
de pause - Force de poussée - Direction portail
Fonctions programmables mode avancé Couple au démarrage - Freinage - F FUSIBLEMOTEURS ETPRIMAIRETRANSFORMATEUR (F10A)
Failsafe - Pré-clignotement - Lampe témoin/Sortie temporisée - R FUSIBLEBASSETENSION ETACCESSOIRES (T800mA)
Logiques sécurités d'ouverture et de fermeture - —
Encodeur - Ralentissements - Temps d'ouverture partielle - F POUSSOIRDEPROGRAMMATION'F
\__Temps de fonctionnement - Demande d'assistance - Compteur de cycles ) - POUSSOIR DEPROGRAMMATION'"-"
4. CONNEXIONS ELECTRIQUES * POUSSORDEPROGRAMMATION'+*
3
. = &3 5 & § S s Z 0B s w
J5 3 §<§m§§58--++x§ 8%8230-2—'J7
L~~~V VvV Vv~V Vv eSS NN
D£D12345678910H]201314151617 PE N L
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN

LEU

115 Vac
50 Hz

) =
o ]|
\ SERN ;;i.tzzv =

Pour la connexion des
photocellules et des
dispositifs de sécurité, se

reporter au paragraphe 4.1.

STOP

ENCODEUR OPEN PARTIEL Fig. 2
(enoption)
FIN DE COURSE OPENTOTAL Nota bene: Le condensateur estfourni avec I'opérateur.

17



FRANCAIS

4.1. Connexion des photocellules et des dispositifs de sécurité

Avant de connecter les photocellules (ou d'autres dispositifs), il est
opportun d'en choisir le type de fonctionnement en fonction de la
zone de mouvement qu'elles doivent protéger (voir fig. 3):

(e

Sécuritésen Sécuritésen
ouverture/fermeture ouverture

B e

Sécurités"bord"

\ Sécuritésenfermeture Fig.y

Sécurités en ouverture: elles interviennent uniquement durant le
mouvement d'ouverture du portail, elles sont donc indiquées
pour protéger les zones entre le vantail en ouverture et les
obstacles fixes (murs, etc.) contre le risque d'impact et
d'écrasement.

Sécurités enfermeture: ellesinterviennent uniquement durantle mouvement
de fermeture du portail, elles sont doncindiquées pour protégerla
zone de fermeture contre lerisque d'impact.

Sécurités en ouverture/fermeture: elles interviennent durant les
mouvements d'ouverture et fermeture du portail, elles sont
dont indiguées pour protéger la zone d'ouverture et la zone
de fermeture conftre le risque d'impact.

Sécurités "bord": elles interviennent durant les mouvements
d'ouverture et de fermeture du portail, elles sont donc
indiquées pour protéger les zones entre le vantail en
mouvement et les obstacles fixes (piliers, murs, etc.) contre
le risque de cisaillement et d'acheminement.

Encodeur (en option):ilintervient durantlesmouvements d'ouverture
et de fermeture du portail, il est donc indiqué pour protéger
lazone d'ouverture et de fermeture contre lerisque d'impact,
d'écrasement, de cisaillement et d'acheminement.

N.B. Si deux ou plusieurs dispositifs de sécurité ont la méme fonction

(ouverture, fermeture, ouverture et fermeture, bord), il faut connecter

les contacts en série entre eux (fig. 4).

Il faut utiliser les contacts N.F.

Connexion de deux contacts N.F. en série
(Ex.: Photocellules, Stop, Bord, etc.)

oO—"— %

O  Fig. 4

N.B. Sion n'utilise aucun dispositif de sécurité, ponterles bornes d'aprés

la fig. 5.
a N

Connexion d'aucun dispositif de sécurité

>

3
zZ%dgg ° éJ
s<fmpgrd T F+E:
12 345 67 8 9101112

L]

\ Fig.y

Onreporte ci-aprés les schémas les plus communs de connexion des
photocellules et des dispositifs de sécurité (fig. 6 a fig. 13).

Connexion d'un dispositif de sécurité en fermeture et d'uN

dispositif de sécurité en ouverture

>
z z % d % 3 a é )
f<fez 58 - - ++ 2=
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
5o
oo

Fig.y
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Connexion d'un dispositif de sécurité "bord"

~

>
zz%d%% : 54
f<feggod -~ ++z:
12 345 67 8 9101112

K Fig.y

/ Connexion d'une paire de photocellules en ouveriure\

>
<

5 3 S
£ B 5S¢ - - £ g
B<f°3 75 & t+ i
1 2 3 45 67 8 910 1112
— 1
RX >
]
P
O -
=1 |2
-

\ Fig.s/

/ Connexion d'une paire de photocellules en fermeiure\

>
zz%dgg A %_i
f<feggod -~ ++z:
12 345 67 8 9101112
RX TX

-

als[e]n]=

K I_ Fig.y

/ Connexion d'une paire de photocellules en ouverture,\

d'une paire de photocellules en fermeture et d'un bord
[ § =
=z =z © © e u o
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TX CL
p
L {21
BE T
1_7_ +|2
5| +
TX OP RX OP
p
2|
- 5
2|+ _[=1
+5]
Fig. 10




Connexion de deux paires de photocellules en \
fermeture et de deux bords
>

-~

o J =
Z. 7.2 25 8 2
§< Hgmé (E £ a8 = 7 + + X =
12 3 45 67 8 910 1112

[ =

X CL1

a]sle]n]=
ol
FO
B

RXCL2

[o] =]
+
!
o] s2]en][=

Fig. 11

/

Connexion d'une paire de photocellules en fermeture,
d'une paire de photocellules en ouverture et d'une paire de
photocellules en ouverture/fermeture

N

%_l N =
z =z 25 4 2o
t<Bof by -+t s
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
RX CL TXCL

L [1]-
2|+

+
RX OP/CL

o] 2lefw]~

TX OP/CL

RX OP

al=[w]n]=
Cud
+ !
N | =

Fig. 1

FRANCAIS

/Connexion d'une paire de photocellules en fermeture, et\
d'une paire de photocellules en ouverture/fermeture

>
<

5 g 3 2
E. o 5 8 - - 2
L B
1 2 3 45 67 8 9 10 1112
RX CL TXCL

L [1]-
2|+

+
RX OP/CL

ol 2lefr]

TX OP/CL

Fig. 13J
\

Connexion de 2 contacts N.O. en paralléle
(Ex.: Open A, Open B)

.

N/

/.

Fig. 14
-

4.2. Bornier J7 - Alimentation (fig. 2)

ALIMENTATION (bornes PE-N-L):

PE: Connexion de terre

N : Alimentatfion 115 V~ ( Neutre )

L : Alimentation 115 V~ ( Ligne )
Nota bene: Pour un fonctionnement correct, il est obligatoire de
connecterlaplatine au conducteurde terre présent dansl'installation.
Prévoir en amont du systeme un disjoncteur magnétothermique
différentiel adéquat.

4.3. Bornier J6 - Moteurs et feu clignotant (fig. 2)

MOTEUR - (bornes 13-14-15): Connexion Moteur.

Surles motoréducteurs oU on a prévu la centrale incorporée, cette
connexion est déja pré-cdblée en série. Pour la direction
d'ouverture du vantail, voir programmation base Chap. 5.1.
LAMP - (bornes 16-17): Sortie feu clignotant ( 115V ~)

4.4. Bornier J1 - Accessoires (fig. 2)

OPEN A - Commande d' "Ouverture Totale" (borne 1): c'est a dire tout
générateurd'impulsion (poussoir, detector, etc.) qui, enfermant
un contact, commande I'ouverture et/ou la fermeture totale
du vantail du portail.

Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ouverture
totale, connecter les contacts N.O. en paralléle (fig. 14).

OPEN B - Commande d' "Ouverture Partielle" ou de "Fermeture
(borne 2): c'est & dire tout générateur d'impulsion (poussoir,
detector, etc.) qui, en fermant un contact, commande
l'ouverture et/ou la fermeture partielle du vantail du portail.
Dans les logiques B et C, il commande toujours la fermeture
du portail
Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ouverture
partielle, connecter les contacts N.O. en paralléle. (fig.14).
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ESW OP - Contactdes sécurités en ouverture (borne 3): Lafonction des
sécurités en ouverture est de protéger la zone concernée par
le mouvement du vantail durant la phase d'ouverture. Dans les
logiques A-AP-S-E-EP, durant la phase d'ouverture, les sécurités
invertissent le mouvement des vantaux du portail, ou bien
arrétent et reprennent le mouvement a leur désengagement
(voir programmation avancée Chap. 5.2.). Dans les logiques B
et C, durant le cycle d'ouverture, elles interrompent le
mouvement. Elles n'interviennent jamais durant le cycle de
fermeture.

Les Sécurités d'ouverture, si elles sont engagées avec le portail
fermé, empéchent le mouvement d'ouverture des vantaux.
Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de sécurité en
ouverture, ponter les enfrées OP et -TX FSW (fig. 5).

ESW CL - Contactdes sécurités enfermeture (borne 4): Lafonction des
sécurités en fermeture est de protéger la zone concernée
contre le mouvement des vantaux durant la phase de
fermeture. Dans les logiques A-AP-S-E-EP, durant la phase de
fermeture, le sécuritésintervertissentle mouvement des vantaux
du portail, ou arrétent et intervertissent le mouvement & leur
désengagement (voir programmation avancée Chap. 5.2.).
Dans les logiques B et C, durant le cycle de fermeture elles
interrompentle mouvement. Elles n'interviennent jamais durant
le cycle d'ouverture. Les Sécurités de fermeture, si elles sont
engagées avec le portail ouvert, empéchent le mouvement
de fermeture des vantaux.

Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de sécurité en
fermeture, ponter les bornes CL et -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contact de STOP (borne 5): c'est & dire tout dispositif (Ex.:
poussoir) qui,enouvrantun contact, peut arréterle mouvement
du portail.

Pour installer plusieurs dispositifs de STOP, connecter les
contacts N.F. en série.

Notabene: Sion ne connecte aucun dispositif de STOP, ponter
les bornes STP ef -.

EDGE - Contact de sécurité BORD (borne 6): La fonction de lasécurité
"bord" est de protéger la zone concernée par le mouvement
du vantail durant la phase d'ouverture / fermeture et les
obstacles fixes (piliers, murs, etc.). Dans toutes les logiques,
durant la phase d'ouverture ou de fermeture, les sécurités
invertissent le mouvement du vantail du portail pendant 2
secondes. Si durant les 2 secondes d'inversion les sécurités
interviennent encore, elles arrétent le mouvement (STOP) sans
exécuter aucune inversion.

Les Sécurités bord, si elles sont engagées avec le portail fermé
ou ouvert, empéchent le mouvement des vantaux.

Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, connecter les
contacts N.F. en série (fig. 4).

Notabene: Siles dispositifs de sécurité bord ne sont pas connectés,
ponter les entrées EDGE et -. (fig. 5).

- Négatif alimentation accessoires (bornes 7 et 8)

+ 24 Vcc - Positif alimentation accessoires (bornes 9 et 10)
Attention: La charge maxi des accessoires est de 500 mA. Pour
calculerles absorptions, se reporter auxinstructions de chaque
accessoire.

TX -FSW - Négatif alimentation des émetteurs photocellules (borne
11)

En utilisant cette borne pour la connexion du négatif de
I'alimentation des émetteurs photocellules, on peut
éventuellement utiliser la fonction FAILSAFE (voir
programmation avancée Chap. 5.2.).

Si on valide la fonction, la platine vérifie le fonctionnement
des photocellules avant chaque cycle d'ouverture ou
fermeture.

W.L. - Alimentation lampe témoin/sortie temporisée (borne 12)
Connecter entre cette borne et +24V une lampe témoin
éventuelle ou une sortie temporisée (voir programmation
avancée Chap. 5.2.) & 24 Vcc - 3 W maxi. Pour ne pas
compromettre le fonctionnement correct du systéme, ne pas
dépasser la puissance indiquée.
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4.5. ConnecteurJ2 - Embrochage rapide Minidec, Decoder et RP
On ['utilise pour la connexion rapide de Minidec, Decoder et
Récepteurs RP (voir fig. 15, 16 et 17). Embrocher I'accessoire de
maniére  ce que le co6té de ses composants soit tourné vers
l'intérieur de la platine. Branchement et débranchement doivent
s'effectuer apres coupé le courant.

PLUS PLUS

® & O ® & o
JA383 5 L
4 X XXX
4 @GG) W1
DECODER

MINIDEC

[ZHE)

Fig. 15

Fig. 16

\

PN
T

RP

4.6. ConnecteurJé-Embrochagerapide duFinde course (fig. 2)

Ceftte entrée est prédisposée pour la connexion rapide des fins de
course d'ouverture et de fermeture qui peuvent provoquer I'arrét du
vantail, le début duralentissement ou le freinage (voir programmation
avancée Chap. 5.2.). Dans les motoréducteurs ou on a prévu la
centrale incorporée, cette connexion est déja pré-cablée en série
(fig. 2). Pour la direction d'ouverture du vantail, voir programmation
avancée Chap. 5.2.

4.7. ConnecteurJ3-Embrochagerapide del'Encodeur (fig.2)

Cette entrée est prédisposée pourla connexionrapide de'Encodeur
(en option). Pourle montage de I'encodeur surle moteur, se reporter
aux instructions correspondantes.

La présence de I'encodeur est signalée, quand le motoréducteur
est en fonction, par le clignotement du Led "Encodeur” présent sur
la platine.

Avec I'encodeur, la cenfrale connait la position exacte du portail
durant tout le mouvement.

L'encodeur permet de gérer les réglages de certaines fonctions de
la centrale de facon différente (ouverture partielle etralentissements,
voir programmation avancée Chap. 5.2.) et comme dispositif anti-
écrasement.

Sile portail, durant la phase d'ouverture ou de fermeture, heurte un
obstacle, I'encodeur invertit le mouvement du vantail du portail
pendant 2 secondes. Si durant les 2 secondes d'inversion I'encodeur
intervient encore, il arréte le mouvement (STOP) sans exécuter
aucune inversion.
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5. PROGRAMMATION

Pour programmer le fonctionnement de I'automatisme, il est nécessaire
d'accéder a la modalité "PROGRAMMATION".
La programmation est subdivisée en deux parties: BASE et AVANCEE.

5.1. PROGRAMMATION BASE

Onaccéde dla PROGRAMMATION BASE par l'intermédiaire du poussoir
F:
sen I'enfoncant (et en le maintenant enfoncé) I'afficheur montre le
nom de la premiére fonction.
sen reldchant le poussoir, I'afficheur montre la valeur de la fonction
qui peut étre modifiée au moyen des poussoirs + et -.
een appuyant de nouveau sur F (et en le maintenant enfoncé)
I'afficheur montre le nom de la fonction suivante, etc.
earrivés a la derniére fonction, la pression du poussoir F provoque la
sortie de la programmation et 'afficheurreprend I'affichage de I'état
du portail.
Le tableau suivant indique la séquence des fonctions accessibles en

PROGRAMMATION BASE: ( ,
PROGRAMMATIONAVANCEE (F) + (%)
Ve ~N Afficheur Fonction Par défaut
PROGRAMMATION BASE @ COUPLE MAXIMUM AU DEMARRAGE:
. . . |_ __ |Le moteur tfravaille au couple maximum| |_/
Afficheur Fonction Par défaut —— (en ignorant le réglage du couple) & 1
LOGIQUES DE FONCTIONNEMENT (voir fableau 3/a - g): finstant inifial dy mouvement. Ufile pour les
/ I~ [ = Automatique 1~ vantaux lourds.
_ 1= ' = Actif
’—’ = = Automatique "Pas & pas” - = Exclu
’_:, = Automatique "Sécurité" i
= = Semi-automatique FREINAGE FINAL: —
E 17 = semi-automatique "Pas & pas” |_ __ |Quand le portail engage le fin de course| [~ 1 171
- q P i d'ouverture ou de fermeture, on peut e
/_ = Homme mort sélectionner un coup de frein pour garantir
5 = Semi-automatique "B" I'arrét immédiat du vantail. Si on sélectionne
desralentissements, le freinage commence a
TEMPS DE PAUSE: la fin de ces der/m/ers
11 |—J|Il n'a deffet que si on a sélectionné la| —I 11 Avec une valeur [ le freinage estinvalidé.
/ I Igg:que automatique. Réglable de /__/’ a . Letempsestréglablede i/ 1aiZ(isenpas
~'s en pas d'une seconde. de 0,1 seconde. —
Por Io suite, I'affichage change en minutes EX: si I'afficheur indique i, le temps de
et en dizaines de secondes (séparées par freinage correspond & 1 seconde.
un point) et le temps se regle en pas de 10 /__,’/__,’ Fremoge exclu
s_e//cc/)nr;:liis&féisqu'o la valeur maximale de de 1/_/ la = //—1 Freinage temporisé
FAIL SAFE:
Ex: si I'afficheur lndlque =.7, le temps de I— |— |Lactivation de la fonction valide un test de -
pause correspond & 2 mn ef 50 s. / —! |fonctionnement des photocellules avant| ! 1 LI
FORCE: chaque mouvement du portail. Si le test
— I 7ee re I | , ; o échoue (photocellules hors service, signalé
I~ 1 p € rege a poussee du Moteur. - parla valeur i Z1 surl'afficheur) le portail ne
l__ _/ = force minimum commence pas le mouvement.
5 [} = force maximum L] = Actif
1 = = Exclu
DIRECTION D'OUVERTURE: _ PRE-CLIGNOTEMENT (5 s):
I_II /| Elle indigue le mouvement d'ouverture du| — —/ — - Permet d'activer le feu clignotant pendant 5| __  __
— portail et permet de ne pas modifier les — /—" /= |'s avant le début du mouvement. -
connexions surle bornier du moteur et du fin il .
de course =7 = Actif
— ’ . . — = = Excl
— =/ = mouvement d'ouverture & droite e X
= — = mouvement d'ouverture & gauche _ LAMPE-TEMOIN: _
ETAT DU PORTAIL: I_I Ilj Avec la sélection /_/ /__/’ la sortie fonctionne| B LIl
I— |_ |Sortie de la programmation et retour & - comme une lampe-fémoin standard (allumée
11— laffich de I'éfat d rtail en ouverture et pause, feu clignotant en
afichage ae ferar au porrail. fermeture, éteinte lorsque le portail est fermé)|
1] = Fermé Des chiffres différents correspondent df
// ! | = En phase d'ouverture I'activation temporisée de la sortie, qui pourrd|
1 71 = En "STOP" étre tilisée (par lintermédiaire d'un relais)
‘—_/,‘—_, n pour alimenter une lampe de courtoisie. Le
L_/ = = Ouvert temps est reg?loble de /a5 sen pas def
1Y = En pause Isetde lJa™- Imnen pos de 10s.
'S =Intervention du '"FAIL SAFE" (chap. 5.2.) 1] = Lampe-témoin standard
15 = En phase de fermeture de[] [a~ |= Sortie temporisée
] 7] = En phase d'inversion
. J . J

FRANCAIS
5.2. PROGRAMMATION AVANCEE

Pouraccéder dla PROGRAMMATION AVANCEE, appuyer surle poussoir
F et, en le maintenant enfoncé, appuyer sur le poussoir +:

een rel@chant le poussoir + 'afficheur montre le nom de la premiéere
fonction.

eenreldchant également le poussoir F, I'afficheur montre la valeur de
la fonction qui peut étre modifiée au moyen des poussoirs + et -.

*en appuyant surle poussoir F (et enle maintenant enfoncé) I'afficheur
montre le nom de la fonction suivante, en le reléchant il affiche la
valeur qui peut étre modifiée au moyen des poussoirs + et -.

earrivés a la derniére fonction, la pression du poussoir F provoque la
sortie de la programmation et 'afficheurreprend I'affichage de I'état
du portail.

La tableau suivant inique la séquence des fonctions accessibles en
PROGRAMMATION AVANCEE:
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(... . R f N\
Afficheur Fonction Par défaut Afficheur Fonction Par défaut
L(?GlQ_UES PHOTOCELI..U'LESI. DE FERMETURE: TEMPS DE FONCTIONNEMENT:
ID I/_I Sélectionner la modalité d'intervention des == | Il est opportun de sélectionner une valeur de | [__] /
photocellules de fermeture. — L | 5:10secondessupérieure autempsnécessaire | b !
Elles interviennent exclusivement sur le au portail pour aller du fin de course de
mouvement de fermeture: elles bloquent le fermeture au fin de course d'ouverture et vice
mouvementetlinverfissentaudésengagement, versa. Cecipréservale moteur dessurchauffes
ou linvertissent immediatement. éventuelles en cas de rupture des fins de
= ; 5 course.
—/ = Inversion au désengagement — I
— _ L . g 9 Réglable de //__/’ a /__//__// s en pas d'une
1 = = Inversion immédiate en ouverture seconde.
LOGIQUES PHOTOCELLULES D'OUVERTURE: Par la suite, I'affichage change en minutes et
__ |—l|sélectionner la modalité d'intervention des| __ __ en dizaines de secondes (séparées par un
i photocellules d'ouverture. - point) et ’? ferrzps se regle en pas d/e/IO
Elles interviennent exclusivement sur le seF:ondes,/usquolovoleurmox:mum de 7. i
mouvement d'ouverture: elles bloquent le minutes. ==
mouvement et le reprennent au EX: si I'afficheur indique 1Z.Z1le temps de
désengagement, ou I'invertissent fonctionnement correspond a 2 mn et 50 s.
immédiatement.
Y = Inversion immédiate en fermeture ____ | DEMANDE D'ASSISTANCE (associée a la
— = = Reprennent au désengagement /1 [_ |fonction successive): e
e P 999 Il i elle est activée, au bout du compte a i
ENCODER: rebours (programmable avec la fonction
I— |7 |Si on a prévu lutilisation de l'encodeur (en| . __ successive "Programmation cycles’), elle
[ [ |option) on peut en sélectionner la présence. | I 1 LI effectue un pré-clignotement de 8sachaque
S'il est présent et actif, ‘ralentissements” et impulsion d'Open (demande d'intervention).
"ouverture partielle" sont gérés par I'encodeur Elle peut éfre utile pour programmer des
(voir par. correspondants). interventions d'entretien programmé.
L'encodeur fonctionne comme dispositif anti- /= Active
écrasement: si le portail, durant la phase o
d'ouverture ou de fermeture, heurte un 1o = Exclue
obstacle, I'encodeurinvertit le mouvement du
vantail du portail pendant 2 secondes. Sidurant PROGRAMMATION CYCLES: .
les 2 secondes d'inversion 'encodeurintervient — — | Permet de programmer un compte arebours| 1~ 1 17|
encore, il arréte le mouvement (STOP) sans Uy - descycles de fonctionnement de l'installation. [y =
executer aucune inversion. Programmable (en milliers) de i i_i a 1=
mille cycles.
La valeur affichée se met a jour avec la
succession des cycles.La fonction peut étre
Y = Encodeur actif utilisée pour vérifier 'usage de la platine ou
— = = Encodeur exclu pour se servir de la "Demande d'assistance".
RALENTISSEMENTS: — .
_ 1] |0on peut sélectionner le ralentissement du| I~ 1 I— I_I II_ ETAT DU PORTAIL: . .
I 1" I | portail apreés lintervention des fins de course | L=/ —I —' '— |Sortie de la programmation et refour a
d'ouverture et de fermeture. I'affichage de [I'état portail (voir Chap.
. I D 5.1.)
Le temps estréglable de (i1 LI s, en pas \_ R )
de 0,04 s. e
Pour la valeur maximum (1= iis sont d'environ 6. MISE EN FONCTION
7cm.
Si on a prévu d'utiliser 'encodeur (en option), =
le réglage n'est pas déterminé par le temps 6.1. VERIFICATION DES ENTREES
mais par le nombre de tours du moteur, Le tableau ci-apres reporte I'état des Leds en relation avec I'état
obtenant une plus grande précision du des entrées.
ralentissement. Noter que: Lep Alumée = contact fermé
o Lep érente = contact ouvert
{ 1] = Ralentissement exclu Vérifier I'état des leds de signalisation comme l'indique le Tableau.
de [[] | &[] = Ralentissement actif Fonctionnement leds de signalisation d'état
(" LEDS ALLUMEE ETEINTE N
—_ OUVERTURE, PARTIELLE: . —_ — FCA Fin de course libre Fin de course engagé
I—l I" 1| On peut régler la largeur de l'ouverture | I~ | |_ - . - d
I~ L_I'| partielle du vantail. - FCC Fin de course libre Fin de course engagé
Letempsestréglablede ] 1a='_ls, enpas OPEN B Commande activée Commande inactive
de 0,1 seconde. OPEN A Commande activée Commande inactive
Si on a prévu d'utiliser 'encodeur (en option), FSW OP Sécurités désengagées Sécurités engagées
le réglage n'est pas determine par le temps FSW CL Sécurités désengagées Sécurités engagées
mais par le nombre de fours du moteur, STOP Commande inactive Commande activée
obfenant une plus grande précision d'ouverture SPTY: 7 7 X 7
partielle \EDGE Sécurites désengageées Sécurités engagees )
Ex. Pour un portail dont la vitesse de Notabene: En caractéres gras, la condition desleds avec le portail fermé aurepos.
coulissementestégale a 10m/mn, valeur 1i_i
sont environ 1,7 métres d'ouverture. 7 ESSAI DE L'AUTOMATISME
Ex. Pour un portail dont la vitesse de : - = -
coulissement estégale & 12m/mn, valeur 11 Au terme de la programmation, contréler le fonctionnement
sont environ 2 métres d'ouverture. correct de linstallation.
Vérifier surtout le réglage adéquat de la force et l'intervention
o J correcte des dispositifs de sécurité.
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( EQUIPO ELECTRONICO JA383 )

1. ADVERTENCIAS

Atencion: Antes de efectuar cualquiertipo de intervencién en el equipo
electirénico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre la alimentacién
eléctrica.

- Coloquenlineaarribade lainstalacién uninterruptor magnetotérmico
diferencial con un adecuado umbral de intervencién.

- Conectenelcable detierra al especifico borne previsto en el conector
J7 del equipo (véase fig.2).

- Separen siempre los cables de alimentacién de los de mando y de
seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado
(con blindaje conectado a la masa).

2. CARACTERISTICAS TECNICAS

3.

LAYOUT Y COMPONENTES

O

—

//i/ O @9
@%i

>~

RADIO

FCA O OPEN O FSWO sToPO
B oP

Pl

(Tensién de alimentacién 115 V~ - 50 Hz )
Potencia absorbida 10W Foc = orEN o rgw o moe o
Carga max. motor 1200 W H] i
Carga max. accesorios 0.5A . 3 - O
Temperatura_ambiente -20°C +55°C ‘ f<foz; 208 --++1¢ it-s =z,
Fusibles de proteccion N° 2 (véase fig. 1) @ T
Logicas de funcionamiento Automdtica / Automdtica "paso paso” / TWTe" ENcovER W Saled 7
Semiautomdtica / Seguridad / Semiautomdtica B / R
Presencia operador C / Semiautomdtica "paso paso” Fig. 1
Tiempo de trabajo Programable (de 0 a 4 min.)
Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4 min.) - p p
Fuerza de empuje Reguloble en 50 niveles DL DISPLAY DESENALIZACIONYPROGRAMACION
Entradas en regleta de bornes Open/ Openparcial / Disp. de seguridad Diodo DIODODECONTROLESTADOENTRADAS
enap. /Disp. de seguridad en cierre / Stop / Borde / Alimentacion+Tierra n REGLETA DEBORNES BAJATENSION
redas en conectr_ i de carera operlia y ere [ fncoder | 1 CONECTOR DECODER/ MINIDEC /RECEPTORRP
alidas en regleta de bornes estellador - Motor - Aliment.accesorios
Vdc - Luz testigo 24 Vdc/Salida temporizada - Fail safe B CONECTORENCODER
Conector rapido  Acoplamiento farjetas de 5 pin Minidec, Decoder o receptores RP 5 CONECTORFINDECARRERA
Programacién 3 teclas (+, -, F) y pantalla, modo "base" o "avanzado” J6 REGLETA DEBORNES CONEXIONMOTORES Y DESTELLADOR
Funciones programables modo base Légica de funcionamiento - Tiempo 57 REGLETADEBORNES ALMENTACION115VAC
de pausa - Fuerza de empuje - Direccidn cancela
Funciones programables modo avanzado  Par de arranque - Frenado - Fl FUSlBLEMOTORESY,PRlMAMOTRANSFORMADOR(F]OA)
Fail safe - Predestello - Luz testigo/Salida temporizada - 2 FUSIBLEBAJATENSIONY ACCESORIOS (T800mA)
Légica disp. de seguridad de apertura y cierre - e
Encoder - Deceleraciones - Tiempo apertura parcial - F PULSADORPROGRAMACK?N F
\_ Tiempo trabajo - Solicitud asistencia - Contador de ciclos/ - PULSADORPROGRAMACION™"
4. CONEXIONES ELECTRICAS * PULSADORPROGRAMACION'+*
o -l :r =
S © a w o zZ 9 s Ww
J5 J3 E<§m§§§§"++x;‘ §%§Z§Q-Z_IJ7
g e

VIRV VA VA VIV VI VE VR R Y
cool M1 273a5s 67 8 910 1112 () | 13141816 17 PE N L

L~ TEVERN

LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
5 .
oo ] e =
C
115Vac =
o ~ 24 Vdo max. 60W
| =
1156 Vac
® . 50 Hz

Para la conexién de las
fotocélulas y de los
dispositivos de seguridad,
remitanse al pdarrafo 4.1.

STOP

ENCODER OPENPARCIAL
(opcional)
FIN DE CARRERA OPENTOTAL

Fig. 2

Nota: El condensador se suministra con el operador.
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4.1. Conexionfotocélulasy dispositivos de seguridad

Antes de conectarlasfotocélulas (u otros dispositivos) es conveniente
elegir el tipo de funcionamiento en base a la zona de movimiento
que deben proteger (véase fig. 3):

(e

. » . Dispositivos
Dispositivos de seguridad de seguridad
en apertura/cierre en apertura

B e

Dispositivos de
seguridad "borde"

Qisposiﬂvos de seguridad Fig.y
en cierre

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen sélo durante el

movimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son

adecuados para protegerlazona entre las hojas en apertura

y obstdculos fijos (paredes, etc.) contfra los riesgos de

impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen sélo durante el
movimiento de cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona de cierre contra el riesgo
de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los
movimientos de aperturay cierre de la cancela, porlo tanto
son adecuados para proteger la zona de apertura y la de
cierre contra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad "borde": intervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona entre la hoja en
movimiento y obstdculos fijos (pilares, paredes, etc.) contra
el riesgo de amputacién y arrastre.

Encoder (opcional): interviene durante los movimientos de apertura
y cierre de la cancela, por lo tanto es adecuado para
proteger la zona de apertura y cierre contra el riesgo de
impacto, aplastamiento, amputacién y arrastre.

NOTA: Si dos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma funcién

(apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los contactos

deben conectarse en serie entre si (fig. 4).

Deben utilizarse contactos N.C.

Conexidn de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

oO—"— %

Fig. 4

NOTA: Sino se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentearlos
bornes como se indica en la fig. 5.

/ Conexién de ningUn dispositivo de seguridad \
>
z z % d % g § é )
s<fmpgrd T F+E:
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]

\ Fig.y

Seguidamente se incluyen los esquemas mds comunes de conexiéon
de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig. 6 a fig. 13).

e\

Conexidon de un dispositivo de seguridad en cierre y d
un dispositivo de seguridad en apertura

>
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o w N
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=
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FSW OP
FSW CL
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1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
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Fig.y
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Conexién de un dispositivo de seguridad "borde"
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>
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Fig.7/

de fotocélulas en apertura \

\

/ Conexién de una pareja
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pareja de fotocélulas en cierre \

.

/ Conexidén de una
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/Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura, de\
una en cierre y de un borde
>
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/ Conexidon de dos parejas de fotocélulas en cierre y de\

dos bordes
>
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ﬂ:onexién de una pareja de fotocélulas en cierre, de unh

en apertura y de una en apertura/cierre
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/ Conexidn de una pareja de fotocélulas en cierre y de\
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una en apertura/cierre
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Conexidon de 2 contactos N.A. en paralelo
(P. ej.: Open A, Open B)

.

/.

4

/

Fig. 1

4.2

Regleta de bornes J7 - Alimentacidn (fig. 2)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE:
N :
L
Nota:

Conexion de tierra
Alimentacién 115 V~ ( Neutro )

: Alimentacion 115 V~ ( Linea )

Para un correcto funcionamiento es obligatoria la conexidon

de la tarjeta al conductor de tierra presente en la instalacion.
Coloquen linea arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

4.3.

Regleta de bornes J6 - Motores y destellador (fig. 2)

MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexion Motor.

Enlos motorreductores donde estd previstala centralincorporada,
esta conexion ya esta precableada en serie. Para la direccién de
apertura de la hoja, véase programacién base Cap. 5.1..
LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador ( 115V ~)

4.4.

Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de "AperturaTotal” (borne 1): se entiende cualquier

emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) que, al cerrar un
contacto, manda la apertura y/o cierre total de la hoja de la
cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura fotal,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).

OPEN B - Mando de "Apertura Parcial" o "Cierre"(borne 2): se

entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector,
etc.) que, al cerrarun contacto, mandala aperturay/o cierre
parcial de la hoja de la cancela. En las l6gicas B y € manda
siempre el cierre de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).
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FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es
proteger la zona interesada por el movimiento de la hoja
durante la fase de apertura. En las légicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien
detienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacién avanzada Cap. 5.2.). En las I6gicas B
y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de apertura, si estdn ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Parainstalarvarios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Sino se conectan dispositivos de seguridad en apertura,
puenteen las entradas OP y -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4): La
funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger
la zona interesada por el movimiento de las hojas durante la
fase de cierre. En las 16gicas A-AP-S-E-EP, durante la fase de
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de las hojas de la cancela, o bien detienen e invierten el
movimiento cuando se liberan (véase programacion
avanzada Cap. 5.2.). Enlas I6gicas By C, durante el ciclo de
cierre interrumpen el movimiento. Nuncaintervienen durante
el ciclo de apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre,
si estdn ocupados con la cancela abierta, impiden el
movimiento de cierre de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen los bornes CLy -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo
(p. ej.: pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener
el movimiento de la cancela.

Parainstalarvarios dispositivos de STOP conectenlos contactos
N.C. en serie.

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puenteen los
bornes STP y -.

EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La
funcidn de los dispositivos de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante la
fase de apertura / cierre y obstdculos fijos (pilares, paredes,
etc.). En todas las Iégicas, durante la fase de apertura o
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los
2 segundos de inversidon los dispositivos de seguridad
intervienen de nuevo, detienen el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversion.

Los Dispositivos de seguridad borde, si estdn ocupados conla
cancela cerrada o abierta, impiden el movimiento de las
hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puenteen las entradas EDGE e -. (fig. 5).

- Negativo alimentacién accesorios (bornes 7 y 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9 y 10)
Atencién: La carga mdxima de los accesorios es de 500 mA.
Para calcularlas absorciones remitanse alasinstrucciones de
cada accesorio.

IX-FSW - Negativo alimentacién transmisores fotocélulas (borne 11)
Utilizando este borne para la conexién del negativo de la
alimentacién de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcidon FAIL SAFE (véase
programacion avanzada Cap. 5.2.).

Si se habilita la funcidn, el equipo verifica el funcionamiento
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacién luz testigo/salida temporizada (borne 12)
Conectar entre este borne y el +24V una eventual luz testigo
o salida temporizada (véase programaciéon avanzada Cap.
5.2.) a 24 Vdc - 3 W mdx. Para no perjudicar el correcto
funcionamiento del sistema, no hay que superar la potencia
indicada.
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4.5. ConectorJ2- Acoplamiento rapido Minidec, Decodery RP

Se utiliza para la conexidon rdpida de Minidec, Decoder y
Receptores RP (véase fig. 15, 16y 17). Acoplen el accesorio con
el lado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta. La
activacion y la desactivacion deben efectuarse después de
haber quitado la tension.

PLUS PLUS

® ¢ o ® & O

JA383 ‘

. ) 0000
SO0
O DECODER Wi

MINIDEC

[ZHE)

Fig. 15 Fig. 16

\

PN
T

RP

4.6. ConectorJé - Acoplamientordpido Finde carrera (fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexion rdpida de los
fines de carrera de apertura y de cierre que pueden mandar
la parada de la hoja, o bien elinicio de la deceleracién, o bien
el frenado (véase programacién avanzada Cap. 5.2.). En los
motorreductores donde estd prevista la central incorporada,
esta conexién ya estd precableada en serie (fig. 2). Para la
direccién de apertura de la hoja, véase programacion
avanzada Cap. 5.2.

4.7. ConectorJ3- Acoplamientordpido Encoder (fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexion rapida del
Encoder (opcional). Para el montaje del encoder en el motor,
véanse las correspondientes instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el
motorreductor estd en funcionamiento, por el destello del
Diodo "Encoder" presente en la tarjeta.

Con el uso del encoder la central conoce la exacta posiciéon
de la cancela durante todo el movimiento.

El encoder permite gestfionar las regulaciones de algunas
funciones de la central de modo diferente (apertura parcial y
deceleraciones, véase programacién avanzada Cap. 5.2.) y
como dispositivo antiaplastamiento.

Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca
contra un obstdculo, el encoder invierte el movimiento de la
hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversidn el encoder interviene de nuevo, detiene
el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversion.



5. PROGRAMACION

Paraprogramarelfuncionamiento dela automaciénhay que acceder
al modo "PROGRAMACION".
La programacién se divide en dos partes: BASE y AVANZADA.

5.1. PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

epresiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el
nombre de la primera funcién.

ssoltdndolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede
modificarse con las teclas + vy -.

epresionando otra vez F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, etfc.

euna vez llegados a la Ultima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacion y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales

puede accederse en PROGRAMACION BASE:

4 A
PROGRAMACION AVANZADA (F) + (%)
Ve ~N Pantalla Funcién Pordefecto
PROGRAMACION BASE @ PAR MAXIMO DE ARRANQUE:
|__ __ | Elmotor trabajo al par méximo (ignorando la [
Pantalla Funcién Por defecto L1 1 | regulacion de par) en el momento inicial del|  —I
, J movimiento. Uil para hojas pesadas.
LOGICASDEFUNCIONAMIENTO (véasetab. 3/a-g): _
Il E /_:/ = Automdtica /—/ I = Activo
/:/ = = Automdtica "Paso-paso” — = = Excluido
5 = Automdtica "Disp. de seguridad"
= = semiautomdtica FRENADO FINAL : _
= _ automatica ™ N | __ |Cuandolacancelaocupaelfindecarrerade | [~ 1 |~ 1
'—_' = Semiautomdtica "Paso-paso i apertura o cierre, se puede seleccionar un L
L = Presencia operador golpe para garantizar la parada inmediata
= = Semiautomdtica "B" de la hoja. Si se seleccionan deceleraciones,
— el frenado_iniciard al final de las mismas.
TIEMPO DE PAUSA: Con volor/__/ /__/’ elfrenado estd de_s/ho/bilito_dg./
|—1 [—1|Sdlo tiene efecto si se ha seleccionado la| —1 [~ El tiempo puede regularse de L/ | a =
I 1" 1'¢gica automdtica. Regulable de [/ a == —« LI seg. a pasos de 0,1 segundos.
seg. a pasos de un segundo. EJ.: si la pantalla indica i i, el tiempo de
Seguidamente la visualizacién pasa a ser frenado corresponde a 1 segundo.
en minutos y decenas de segundos o
(separados por un punto) y el tiempo se 1] = Frenado excluido
regula a pasos de 10 segundos, hasta el de L_/ la ,_I//__/ = Frenado temporizado
valor méaximo de —i. i minutos.
EJ.: sila pantalla indica /://__/ el tiempo de | FAn safE:
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg. |[— |— |Laactivacién de la funcién habilita un testde | __  __
/ —I | funcionamiento de las fotocélulas antes de | I~ 1 ]
FUERZA: cadamovimiento dela cancela. Siel test falla
— I ; . ’ o del ; - — (fotocélulas fuera de servicio, indicado por el
I~ R_e’guo € empU]e, .e Motor. — valori_I Z1 enlapantalla) la cancelanoinicia
_ L_/ | = fuerza minima - el movimiento.
=[] = fuerza mdéxima L = Activo
= Excluido
DIRECCION DE APERTURA: _ PREDESTELLO (5 s.):
I_II Il Indica el movimiento de apertura de la| — _Il — - Permite activar el destellador durante 5's.| __  __
— cancela y permite no cambiar las — /—' |~ |antes del inicio del movimiento. -
conexiones en la regleta de bornes del /= Activo
motor y del fin de carrera. ~ = = Excluido
— =] =Movimiento de apertura ala derecha
/= — =Movimiento de apertura alaizquierda LUZ TESTIGO: o
I— I—1|con la seleccién I]11 ia salida funciond 11 11
— 1 EST,ADO CANCELA: ., 1 como luz testigo estandar (encendida en L
— = Salida de la programacion y regreso a la apertura y pausa, destellante en cierre|
- - vLsuc_thoaon del estado de la cancela. apagada con la cancela cerrada). Cifras
[} = Cerrada diferentes corresponden a la activacién
7 | =En fase de apertura temporizada de la salida, que podrd utilizarse|
= o . R (mediante un relé) para alimentar una luz de
‘—_’,‘:_/ =En .STOP techo. El tiempo puede regularse de //_//CJ o |
L/ = = Abierta seg. a pasos de 1 seg., y de //1/__/’ a . ! min.
1= = En pausa a pasos de 10 segundos.
[ 5 =intervencidn del "FAILSAFE" (cap.5.2.) _ . ]
75 = En fase de cierre U1l = Luz testigo estandar
i P ; :
Il 71 = En fase de inversién de [/ a4 [ = Salida temporizada
\ J g J

5.2. PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder ala PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador
F, y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador +:

eal soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera
funcién.

«al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la
funcién, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

epresionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras que al soltarlo
se visualiza el valor, que puede modificarse con los pulsadores +y -.

euna vez llegados a la Ultima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacioén y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales
puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:

29



ESPANOL

30

[ L, A 4 N\
Pantalla Funcion Por defecto Pantalla Funcién Por defecto
LOGICA FOTOCELULAS CIERRE: TIEMPO DE TRABAJO:
|1 |_ |Seleccionar el modo de infervencion de las| __ | |Es conveniente programar un valor de 5+10| |_| |
1 fofocélulas de cierre. o ) Uy — segundos superior al fiempo necesario para L
Solo intervienen en el movimiento de cierre: que la cancela vaya del fin de carrera de
bloquean el movimiento y lo invierten cuando cierre al fin de carrera de apertura y vicever-
se liberan, o lo invierten inmediatamente. sa. Esto protege al motor de posibles
sobrecalentamientos en caso de rotura de los
4/ = Inversién cuando se liberan fines de carrerg. -
1 = = Inversién inmediata en apertura Regulable de [/ a 55 seg. a pasos de un
segundo.
. . Seguidamente la visualizaciéon cambia en
—_— LOG’CA FOTOCELULAS APERTURA', minutos y decenas de segundos (separadas
= II_I Selecglonor el modo de intervencion de las = por un punto) y el iempo se regula a pasos de
— fofocglulas d,e apertura. . 10 segundos, hasta el valor mdximo de 1. i
Intervienen solo en el movimiento de apertu- minutos.
ra: bloquean el movimiento y lo reanudan EJ:sil tall di o g I g
cuando seliberan, oinvierteninmediatamente. si la pantalia indica ., el fiempo de
trabajo corresponde a 2 min. y 50 seg.
— = Inversién inmediata en cierre
— o = Reanudan cuando se liberan ____|souciTup DE ASISTENCIA (combinada con
Il I— |la funcién sucesiva): .
I _I | si estd activada, al final de la cuenta atrégs| 1 L1
____ |ENCODER: (que puede programarse con la funcién
— | Si estuviera previsto el uso del encoder| __ __ sucesiva "Programacion ciclos") efectia un
L_ [ |(opcional) se puede seleccionaria presencia. | I 1 I predestello de 2 s. para cada impulso de
Siestuviera presente y activo, "deceleraciones" Open (solicitud de intervencion). Puede ser
y "apertura parcial" estdn gestionados por el atil para programar intervenciones de
encoder (véanse pdrrafos relativos). mantenimiento programado.
El encoder funciona como dispositivo ’ | = Activa
antiaplastamiento: si la cancela, durante la — = = Excluida
fase de apertura o cierre, choca contra un -
obstdculo, el encoder invierte el movimiento .
de la hoja durante 2 segundos. Si durante los PROGRAMACION CICLOS: .
2 segundos de inversion el encoder interviene __ __ | Permite programar una cuenta atrés de los| |~ 1 [~ |
de nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin I 1 [ |ciclos de funcionamiento de la instalacion. | LI LI
efectuar ninguna inversion. Puede programarse (a millares) de U a
S mil ciclos.
4/ = Encoder activo El valor visualizado se actualiza con el
— = = Encoder excluido subsegg{rse de los q{clos.
La funcion puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia".
DECELERACIONES: —
_ I~ |Se puede seleccionar la deceleracién de la | I~ 1 1— I_I I/— ESTADO CANCELA: .
I I | |cancela después de la intervencién de los | L —I — = Sglldq de.lg programacidn y regreso a la
fines de carrera de apertura /y_c:erre - v:syal:zac:on del estado de la cancela
Eltiempo puede regularse de {11 al [ seg. \ (véase Cap.5.1.). )
a pasos de 0,04 seg., _ _
Para el valor méximo "= son unos 7 cm. 6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
Si estd previsto el uso del encoder (opcional),
la regulacion no estd determinada por el 6.1. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS
tiempo, sino por el nimero de revoluciones o o . »
del motor, obteniendo asi una deceleracién La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relaciéon con
mds precisa. el estado de las entradas.
Noten que: Diobo ENcenbibo = contacto cerrado
77 = Deceleracién excluida Diopo APAGADO = contoczfo.ob|.e’rTo
I P T L . Comprueben el estado de los Diodos de senalizacion como se
de || |aj /= =Deceleracion activa indica en la Tabla
Funcionamiento de los Diodos de sehalizacion del estado
(" DIODO ENCENDIDO APAGADO A
APERTURA PARCIAL: - - -
— — —_ — FCA Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
[—l |" 1| Se puede regular la anchura de la apertura | |~ | [_ - - -
I L_I'| parcial de Ia hoja. | FCC Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
El tiempo puede regularse de {1 1 a =/ OPEN B Mando activado Mando inactivo
seg. a pasos de segundos. ando activado ando inactivo
de 0,1 d OPEN A Mand tivad Mando inacti
ISI esta plr evisto el uso td/el;nfcodgr {gpc:onol),l FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
g reguiacion no esia geieérminaga por e FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
tiempo, sino por el numero de revoluciones - - -
delmotor, obteniendo asiuna apertura parcial sTOP Mando inactivo Mando activado
mds precisa. \EDGE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupodo&
Ej.: para una cancela que tiene una velocidad Nola:E tasendical dicién delos Diod : | q
de deslizamiento de 10 m/min, valor 11 son ota: Ennegritaseindicala condicién de los Dio oscon’oconceocerro aenreposo.
unos 1,7 metros de apertura. ‘ 7. PRUEBA DE LA AUTOMACION
EJ.: para unacancelaque tiene una velocidad Cuando termine la programacién, comprueben que lainstalacion
de deslizamiento de 12 m/min, valor ii_i son funcione correctamente.
unos 2 metros de apertura. . .
Comprueben, especialmente, que la fuerza estée
adecuadamente regulada y que los dispositivos de seguridad
- J intervengan correctamente.
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( ELEKTRONISCHES GERAT JA383 )

1. HINWEISE 3. ANORDNUNG UND KOMPONENTEN
Achtung: vor der Ausfihrung jeglicher Art von Eingriffen auf dem
elektronischen Gerdt (Anschlisse, Instandhaltung) ist stets die O
Stromversorgung abzunehmen. @ N7 Q E)
- Vor der Anlage sollte ein Differential-Wdrmeschutzschalter mit A
entsprechender Ausléseschwelle zwischengeschaltetwerden.
- DasErdungskabelist an die entsprechende Klemme auf dem Stecker
J7 des Gerdts anzuschlieBen (siehe Abb. 2). @ % ‘
- Die Versorgungskabel sollten stets getrennt von den Kabeln fir die
Steuverung und die Sicherheitsvorrichtungen (Tasten, Empfdnger,
Photozellen, usw.) verlegtwerden. Umjegliche elekirischen Stérungen
auszuschlieBen, sollten separate Ummantelungen oder abgeschirmte
Kabel (mit an der Masse angeschlossener Abschirmung) verwendet
werden.
2. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN A o o e oo E]E
/Versorgungsspunnung 115V~ (+6% -10%) - 50 Hz h e o e R R - H] -
Leistungsverbrauch 10w O
Max. Last Motor 1200W T SEE s oW
Max. LastZubehr 05A @ @ Blepabl--++1i f83-=3a2-~
Temperaturam Aufstellungsort -20°C +55°C W 13 14 w
Sicherungen Nr. 2 (siehe Abb. 1) “M"S oo J1 Jj—coessones M°T° we— T(J7
Befriebslogiken Automatik / Automatikbetrieb "Schrittbetrieb"/ Abb. 1
Halbautomatik/ Sicherheit / Halbautomatik B /
Totmann C /Halbautomatik"Schrittbetrieb"
Arbeitszeit Programmierbar (zwischen0und 4 Min.) DL DISPLAY FUR ANZEIGE UNDPROGRAMMIERUNG
P it P ierb ischenOund 4 Min. = m
e rogrammierbar {zwischenOund 4Min, led LED-DIODEFURKONTROLLESTATUS ENGANGE
Schubkraft Regulierbarauf 50Stufen
Eingéinge aufKlemmenbrett  Open/Openfteilweise / Sicherheitsvorrichtungen beim Offn. / 1l KLEMMENLEISTENIEDERSPANNUNG
SicherheitsvorrichtungenbeimSchl. /Stop/ Leiste /Versorgung+Erdung 2 STECKER DECODER / MINIDEC / EMPFANGERRP
EingdingeinStecker Endschalter Offnungsvorgangund SchiieBvorgang / Encoder B STECKERENCODER
Ausgdnge aufKlemmenbrett Blinkleuchte - Motor- Versorgung Zubehor 24
Vdc -Konfrollampe 24 Vdc/getakteter Ausgang - Failsafe 5 STECKERENDSCHALTER
Schnellstecker  Steckung Kartenmit 5Stiften Minidec, Decoder oder Empfangskarten RP 5 KLEMMENLEISTE ANSCHLUSS MOTOREN UNDBLINKLEUCHTE
Programmierung Nr.3Tasten (+,-,F) und Display, Modus "Basis" oder "Detailliert” J7 KLEMMENLEISTEVERSORGUNG 115VAC
Programmierbare FunkfionenBasismodus  Betriebslogik - Pausenzeit - Schubkraft - Richtung Tor Fl SICHERUNGEN MOTOREN UND PRIMARWICKLUNG TRANSFORMATOR (F 10A)
Programmierbare Funktionen detailierterModus ~ Anlaufmoment - Bremsung - Failsafefunktion - =
Vorblinken-Kontrollampe/Getakteter Ausgang - Logik Sicherheitenim Offnungs-undim F2 SICHERUNGEN NIEDERSPANNUNG UNDZUBEHOR (TBOOMA)
SchlieBvorgang- Encoder - Abbremsungen - Zeit Teiloffnung - Arbeitszeit - F TASTEPROGRAMMIERUNG"F"
N Kundendienstanforderung- Zykluszahler ) _ TASTEPROGRAMMIERUNG ™"
4. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE + TASTEPROGRAMMIERUNG "+
>
=z 5 3 4y s 5 sz % 2w
s n b<B"g 3HE -+t z: 2t =3z a2z,
— D ~—~~~~V Vv~V Vv Vv v~ PSS~ NN
Oooo
123456789101112@1314151617PENL
LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
. 5 3
<
oo | | s
p < i Vdc 115Vac =
— | max. 60W
e 3w ==
) 115Vac
¢ . 50 Hz
Hinsichtlichdes Anschlusses
der Photozellen und der
""""" Sicherheitsvorrichtungenist
auf den Abschnitt 4.1.
Bezug zu nehmen. STOP
ENCODER OPEN TEILWEISE Abb. 2
(Optional)
ENDSCHALTER OPEN VOLLSTANDIG Anmerkung: Der Kondensator befindetsichim Lieferumfang des Antriebs.
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DEUTSCH

4.1. AnschluB derPhotozellen und der Sicherheitsvorrichtungen

Vordem AnschluB der Photozellen (oderanderen Vorrichtungen) sollte die
Betriebsart entsprechend des Bewegungsbereiches, den diese Uberwachen
oderschUtzensollen, ausgewdhltwerden (siehe Abb. 3):

Sicherheitsvorrichtungen
beim Offnungsvorgang

Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungs-/SchlieBvorgang

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste"

Sicherheitsvorrichtungen Abb. 3
\ beim SchlieBvorgang /

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang: diese Vorichtungen greifen
lediglich wéhrend der Offnungsbewegung desTorsein, d.h.sie eignen
sich fUr den Schutz des Bereichs zwischen dem FlUgel im
Offnungsvorgang und festen Hindernissen (Wénden usw.) vor
ZusammenstdBenund Quetschungen.

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang: diese Vorrichtungen greifen
lediglichwéhrend derSchlieBbewegung desTors ein, sie eignensich
daherfUrden SchutzdesSchlieBbereichs vor Aufschlagen.

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungs-/SchlieBvorgang: diese
Vorichtungen greifen wéhrend der Offnungsbewegungundwéhrend
derSchlieBbewegungdesTors einund eignen sich dahersowohl fir
den Schutz des Offnungsbereichs wie des SchlieBbereichs vor
Aufschldgen.

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste": diese Vorrichtungen greifen wéhrend der
Offnungs-undSchlieBbewegungendesTorsein, d.h. sie eignensich fir
den Schutzzwischen dem Flugelim Bewegungsvorgang und festen
Hindernissen (Pfeilern, Wanden, usw.) vor der Gefahr von
Schnittschddenund Mithahme.

Encoder (optional): diese Vorrichtung greift wéhrend der Offnungs- und
SchlieBbewegungendesTorsein, d.h.sie eignetsich fir den Schutz
des Offnungs- und des SchlieBbereiches vor ZusammenstdBenund
Quetschungen, Schnittschddenund Mithahme.

Anmerkung: haben zweioder mehrere Sicherheitsvorrichtungen die gleiche

Funktion (Offnungsvorgang, SchlieBvorgang, Offnungsvorgang und

SchlieBvorgang, Leiste), so werden die Kontakte in Reihenschaltung

untereinander angeschlossen (Abb. 4).

Hierbei sollten Arbeitskontakte verwendet werden.

AnschluB derbeiden Arbeitskontakte in Reihenschaltung
(Bsp.: Photozellen, Stop, Leiste, usw.)

oO—"— %

O Abb.4

Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen eingesetzt, so sind die
Klemmen zu Gberbriicken, wie in Abb. 5 angegeben.

-~

Kein AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung

>

3
zZ%dgg ° éJ
s<fmpgrd T F+E:
12 345 67 8 9101112

L]

-~

AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung "Leiste"

>
zz%d%% : 54
f<feggod -~ ++z:
12 345 67 8 9101112

Abb.y
\

AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang

N

>
o <
5532%%--“_,..,.54
856" % ¢ 5 & FE
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
— |
RX X
1]
P
O -
=1 |2
gl

\_ Abb. 5/

Nachfolgend werden die gebrduchlichsten AnschluBpldne fUr die Photozellen
unddie Sicherheitsvorrichtungen aufgefUhrt (von Abb. 6 bis Abb. 13).

/ AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBvorgang und
einer Sicherheitsvorrichtung beim Offnungsvorgang

>

<
zz%d%g o §
w - - =
i<8°3 58 t+ i
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
5o
oo

Abb. é
/

Abb.8/
\

AnschluB eines Photozellenpaaresim SchlieBvorgang

\_ [
s

>
zz%dgg : %_.
A L
12 345 67 8 9101112
RX TX

1_
I_ Abb.y

AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang und eines \

ofsfeln]-
e
+ 1
T

\

Photozellenpaaresim SchlieBvorgang sowie einer Leiste
>
<
z z 5 8 g 8 N % r
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
RX CL TX CL
1
L 12]
r;:l E
T— +|2
5| +
TX OP RX OP
|1
2
. g
2|+ _[=1
+5]
Abb. 10
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AnschluB von zweiPhotozellenpaarenim SchlieBvorgang \

-~

und zwei Leisten
>
a N =
- z ¢} [} % qu - - [ g
E<g® 3 3 § Q ++ =
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
[ =
X CL1 TXCL1
1
L{2]
g/ E
2] - 12
5|+
TXCL2 RX CL2
L]
2
L 7]- =
2|+ _T
+ 5]
Abb. 11

/

/ AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang, eines Paurs\

beim Offnungsvorgang sowie eines Paars beim Offnungs-/
SchlieBvorgang _
<
. Fe 0 S5 8 oo ?
t<Bof by -+t s
1 2 3 45 67 8 910 1112
RX CL TXCL
1
L 12}
g E
T B +|2
5]+
1]
2
L. LH
2|+ _ T
+[5]
TX OP/CL RX OP/CL
RX OP TX OP
1
2]
g E
T _ +|2
's|+
Abb. D
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Paars beim Offnungs-/SchlieBvorgang
o 3
z z S B % & o é r
g<t=z 58 - - ++z:
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
RX CL TXCL
1
L {2] o
o E
T _ +|2
's| +
L]
2
L - H
2|+ _ T
+ ]
TX OP/CL RX OP/CL
\_ opie Abb. 13 )
/ AnschluB von 2 Ruhestromkontaktenin Parallelschaltung \
(Bsp.: Open A, Open B)
/o
(e, ———oO0
/o
Abb. 14

\

AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang und eines

- /

4.2. Klemmenbrett J7 - Versorgung (Abb. 2)

VERSORGUNG (Klemmen PE-N-L):

PE : ErdungsanschluB

N : Versorgung 115V~ (Nulleiter)

L : Versorgung115V~(Leitung)
Anmerkung: fUr die Gewdhrleistung eines stérungsfreien Betriebs muB die
Karte an den auf der Anlage vorhandenen Erdungsleiter angeschlossen
werden. Vordem Systemist ein geeigneter Differential-Wé&rmeschutzschalter
zwischenzuschalten.

4.3. Klemmenbrett Jé6 - Motoren und Blinkleuchte (Abb. 2)

MOTOR - (Klemmen 13-14-15): AnschluB Motor.

Bei den Getriebemotoren, bei denen eine eingebaute Steuerzentrale
vorgesehenist, ist dieser AnschluB bereits serienmdBig verkabelt. FUr die
Richtung der Offnungsbewegung des Fligels siehe Basisprogrammierung
Kap.5.1..

LAMP - (Klemmen 16-17): Ausgang Blinkleuchte (115V ~)

4.4. Klemmenbrett J1 - Zusatzgerdte (Abb. 2)

OPEN A - Befehl "vollsténdige Offnung” (Klemme 1): darunter wird jeder
Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, derdurch SchlieBung
einesKontaktes die volistéindige Offnungund/oderSchlieBung desFliigels
desTorssteuert.

FUr die Installation von mehreren Impulsgebern fUr die vollsténdige
Offnungsind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb. 14).

OPEN B - Befehl"Teil6ffnung” oder "SchlieBung"(Klemme 2):darunterwird
jeder Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der durch
SchlieBung einesKontaktes die teilweise Offnungund/oderSchlieBung
des Flugels des Tors steuert. In iken B un

hlieBun Tor i rt
FUr die Installation von mehreren Impulsgebern fUr die teilweise
Offnungsind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb.14).



DEUTSCH

FSW OP - KontaktSicherheitsvorrichtungen beim &ffnungsvorgang (Klemme
3): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang
liegtimSchutzdesBereichs, dervon derBewegung des Fligelsin der
Offnungsphase betroffenist.In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wéhrend der Offnungsphase die Bewegung
derFligeldesTorsum oderstoppen die Bewegung und nehmensie
nach Freiwerden wieder auf (siehe detaillierte Programmierung Kap.
5.2.).Inden Logiken B und C wird wahrend des Offnungszyklus die
Bewegungunterbrochen. Diese Sicherheitsvorrichtungen werdennicht
wdhrend des SchlieBzyklus aktiv.

Die Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang verhindern,
sprechensie beigeschlossenem Tor an, die Offnungsbewegung der
Flugel.

Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungsvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen OP und -TX
FSW mit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

ESW CL - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang (Klemme
4): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang
liegtim SchutzdesBereichs, dervon derBewegung der Fligelin der
SchlieBphase betroffenist. In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wahrend der SchlieBphase die Bewegung
der Fligel des Tors um oder stoppen an und steuern die
BewegungsumkehrbeiFreiwerden derSicherheitsvorrichtungen (siche
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Inden Logiken B und C wird
wdhrend des SchlieBzyklus die Bewegung unterbrochen. Diese
Sicherheitsvorrichtungen werden nicht wéhrend des Offnungszyklus
aktiv. Die Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang verhindern,
sprechensie beioffenemToran, die SchlieBbewegung derFlugel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen CLund -TX FSW
mit berbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

STOP - STOP-Kontakt (Klemme 5): darunter wird jegliche Vorrichtung
verstanden (Bsp.: Taste), die durch Offnung desKontaktes die Bewegung
desTorsanhdlt.

FOr die Installation von mehreren STOP-Vorrichtungen, sind die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung anzuschlieBen.

Anmerkungen: werden keine STOP-Vorrichtungen angeschlossen, so
sind die Klemmen STP und - mit Uberbriickungsklemmen zu versehen.
EDGE - Kontakt Sicherheitsvorrichtung LEISTE (Klemme 6): Die Funktion der
Sicherheitsvorrichtung'Leiste"liegtim Schutzdes Bereichs, dervon der
BewegungdesFligelsin der Offnungsphase /SchlieBphase betroffen
ist, und den festen Hindernissen (Pfeiler, Wande, usw.). In allen
Betriebslogiken kehren die Sicherheiten die Bewegung des Fllgels
desTors wahrend der Offnungsphase oder derSchlieBphase fireinen
Zeitfraumvon2Sekundenum. Werden die Sicherheiten wdhrend diesen
2SekundenderUmkehrerneut ausgeldst, so halten sie die Bewegung
an (STOP), ohne eine Umkehr auszufGhren.
Die Sicherheiten Leiste verhindern, werden sie bei geschlossenem
oderbeioffenem Torausgeldst, die Bewegung derFligel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reinenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen Leiste
angeschlossen, so sind die Eingédinge EDGE und - zu iiberbriicken.
(Abb.5).

Negativ Versorgung Zubehérgerate (Klemmen 7 und 8)

+ 24 Vdc - Positiv Versorgung Zubehdrgerdte (Klemmen 9 und 10)
Achtung: die maximale Last des Zubehdrsliegt bei 500mA. Um den
jeweiligen Verbrauch zu berechnen, ist auf die Anleitungen der
einzelnenZubehdrteile Bezugzu nehmen.

IX -FSW - Negativ Versorgung Ubertragungsgerdte Photozellen (Klemme
11)

Durch Verwendung dieserKlemme firden AnschluB desNegativs der
Versorgung der Ubertragungsgeréte der Photozellenkann eventuell
die Funktion FAILSAFE verwendet werden (sieche detaillierte
ProgrammierungKap.5.2.).

Wird die Funktion aktiviert, Uberprift das Gerdt den stérungsfreien
Betrieb der Photozellen vor der AusfUhrung eines jeden Zyklus zur
Offnung oderzurSchlieBung.

W.L. - Versorgung Kontrollampe/getakteter Ausgang (Klemme 12)
Zwischen dieser Klemme und dem +24V wird eine eventuelle
Kontrollampe oder ein getakteter Ausgang auf 24 Vdc - 3 W max.
angeschlossen (siehe detaillierte ProgrammierungKap. 5.2.).Umden
stérungsfreien Betrieb des Systems nichtzu beeintréchtigen, sollte die
angegebene Leistung nicht iberschritten werden.
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4.5. SteckerJ2-SchnellanschluBMinidec, DecoderundRP

Dieser Steckerwird fUrden SchnellanschluB der Vorrichtungen Minidec,
Decoder und Empfénger RP eingesetzt (siehe Abb. 15, 16 und 17).
Das Zubehdr mit der Komponentenseite zum Inneren der Karte hin
einstecken. Das Einstecken und Abziehen erfolgt lediglich nach
Abnahme der Spannung.
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4.6. SteckerJé - SchnellanschluB Endschalter (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB der Endschalterim Offnungs-
und im SchlieBvorgang, die den Stopp des Fligels, den Beginn der
Abbremsungen oder auch die Bremsung einleiten kénnen (siehe
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Bei den Getriebemotoren,
bei denen die Steuerzentrale eingebaut ist, ist dieser AnschluB
bereits serienmd&Big vorverkabelt (Abb 2). Fir die Offnungsrichtung
des Flogels siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.

4.7. SteckerJ3 - SchnellanschluB Encoder (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB des Encoders (Optional).
Hinsichtlich der Montage des Encoders auf dem Motor ist auf die
entsprechenden Anleitungen Bezug zu nehmen.

Das Vorhandensein des Encoders wird bei eingeschaltetem
Getriebemotor durch das Blinken der LED-Diode "Encoder"”, die sich
auf der Karte befindet, angezeigt.

Beim Einsatz des Encoders "kennt" die Steuerzentrale die exakte
Position des Tors wdhrend des gesamten Bewegungsablaufs.

Der Encoder ermdéglicht die Steuerung der Einstellung einiger
Funktionen der Steuerzentrale auf andere Weise (Teildffnung und
Abbremsungen, siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.) und
dient als Quetschschutzvorrichtung.

Sollte das Tor wahrend der Offnungs- oder der SchlieBphase gegen
ein Hindernis stoBen, so kehrt der Encoder die Bewegung des FIUgels
des Tors fUr einen Zeitraum von 2 Sekunden um. Greift innerhalb
dieser 2 Sekunden der Umkehr der Encoder erneut ein, so wird die
Bewegung angehalten (STOP), ohne daB eine Umkehr ausgefUhrt
wird.



5. PROGRAMMIERUNG

FUr die Programmierung des Antriebs wird auf die Betriebsart
"PROGRAMMIERUNG" zugegriffen.
Die ProgrammierungistinzweiBereiche unterteilt: BASIS und DETAILLIERT.

5.1. BASISPROGRAMMIERUNG

DerZugangzur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt Uber die Taste F:
edurch Druck dieserTaste (die dann gedrickt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung derersten Funktion an.
enach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der Funktion an, der
mitdenTasten+und - veréndert werden kann.
edurcherneuten Druck derTaste F (die dann gedrickt gehaltenwird) zeigt das
Display die Bezeichnung derndchsten Funktion, usw. an.
*beiErreichen derletzten Funktion fGhrt der Druck derTaste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den Status desTors an.
Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge derin der BASISPROGRAMMIERUNG
zugdnglichen Funktionenan:

DEUTSCH
5.2. DETAILLIERTEPROGRAMMIERUNG

Um Zugang zur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu erlangen, ist die Taste F
gedrickt zu halten und zusatzlich die Taste + zu dricken:

enach dem Loslassen derTaste +zeigt das Display die Bezeichnung der ersten
Funktionan.

enachdem Loslassen derTaste Fzeigt das Display den Wert der Funktionan, der
mitdenTasten+und - veréndert werden kann.

edurch Druck derTaste F (die dann gedrUckt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung derndchsten Funktion anundzeigtbeim Loslassen der Taste
denWertan, dermitdenTasten+und - veréndert werdenkann.

sbeiErreichen derletzten Funktion fUhrt der Druck der Taste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den Status desTors an.

Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der DETAILLIERTEN
PROGRAMMIERUNG zugdnglichen Funktionenan:

- 2
DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG (F) + (+)

e N Display Funktion Default
BASISPROGRAMMIERUNG  (F) MAXIMALES ANLAUFMOMENT:
/_ __ | Der Motor arbeitet im Moment des Beginns der I_/
Display Funktion Default = Bewegung auf dem héchsten Drehmoment (und I
ignoriert dabeidie Drehmomentregulierung). Diese
BETRIEBSLOGIKEN (siehe Tab. 3/a - g): _ Einstellung st beischweren Fliigeln hilfreich.
Il E /= = Automatik II_II L = Aktiv
/—/ /:/ = Automatikbetrieb "Schrittbetrieb" = = Aus
‘= = Automatik "Sicherheit"
/_: = Halbautomatik / ABSCHLUSSBREMSUNG : —
[ . . o | __ |LéstdasTorden Endschalterim Offnungs-oderim | | 1
= = Halbautomatik "Schrittbetrieb i SchlieBvorgang aus, so kann eine Bremsung | LI [/
/_ =Totmann angewdhlt werden, um den unverziglichen Stopp
[ o g des FlUgels zu gewdhrleisten. Sollten die
5 = Halbautomatik “B Abbremsungen angewdhlt worden sein, so beginnt
die Bremsungnach diesen.
PAUSENZEIT: ‘ pgnaena
|—_1 |—]| DieserTimerwirktsichlediglichdannaus, wenndie| | [~ | qu W?rTLf ] :sf;j_:/eBr/emsurigylg/usgesc.holfet
| 1~ . . Ry | | Die Zeitistzwischenl_i 1 und(Z LI Sek. einstellbar,
aufomatische Steuerung eingestellt wurde. Die|'—e — . e - .
. " . | —1- die Schritte liegen beijeweils 0, 1 Sekunden.
Zeiten k8nnen zwischen i und Z1 = Sekunden Bsp.: zeigt das Disol I an nisoricht di
mit Schritten von jeweils einer Sekunde reguliert sP-- ze:g as Display ILtan, so enfspricht die
werden. Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Bremszeit 1 Sekunde.
Minuten und Zehntelsekunden (gefrennt durch /__//__/ = Bremsung aus
einen Punkf} um. Die Zelfd(_::uerk_onn mlt’Schnﬁen 2wischen //_// / und/_://_/= getaktete Bremsung
von jeweils 10 Sekunden bis zu einem Héchstwert - -
von I, | Minuten eingestellt werden.
R ; o [y . . | FAILSAFE-FUNKTION:
BSP: Ze'gf_ das P’Spldy C.—an, entspricht die |— |— | Die Einschaltung dieser Funktion erméglicht die| __
Pausenzeit 2 Min. und 50 Sek. I _I'| Ausfihrung eines Betriebstests auf den Photozellen | I~ 1 L1
. vorjederBewegung desTors. Fdllt der Test negativ
o KRAF T - aus (Ph(/)f/gzellen auBerBetrieb, angezeigtdurchden
I/— / Il Z_e’gujlerf den SChU? des Motors. I—/ /—I WertE 1 aufdem Display), so beginnt das Tor die
— | | = Mindestkraft _— Bewegung nicht.
5 [ = Hochstkraft = = Aktiv
1= = AUS
OFFNUNGSRICHTUNG: — VORBLINKEN (5 Sek.):
I_II / Zeigt die Offnungsbewegung des Tors an und| — _Il —— Erméglicht die Einschaltung der Blinkleuchte for|
— verhindert eine Verwechslung der Anschlisse — — = einen Zeitraumvon 5 SekundenvordemBeginndes | || [__]
des Motors und des Endschalters auf dem Bewegungsablaufs.
Klemmenbrett. = = Aktiv
- :,_’ = Offnungsbewegung nach rechts — = = Aus
/= — = Offnungsbewegung nach links KONTROLLAMPE:
STATUS TOR: I_I Ilj Wird//_////__// angewdhlt, funkﬁonig-rfderAusgcng wie B Lll
/: |__ | Verlassen der Programmierung und Rickkehr - e__ine Standardkontrollampe (eingeschaltet beim)
I [ | zur Anzeige des Status des Tors. Offnungsvorgang und wéhrend der Pause, blinkend
17 = Geschl wdhrend des SchlieBvorganges und ausgeschaltef
L L1 = oeschiossen beigeschlossenemTor). Andere Zahlen entsprechen
! | =in Offnungsphase dergetakteten Aktivierung des Ausgangs, der (ibe
77 2 = | "STOP" ein Relais) fUr die Versorgung einer Servicelampe
‘/—_’/ ‘—_/ . verwendet werden kann._Die entsprechende Zeif
o= Gedffnet kannzwischen L/ und Z1 Zi Sekunden mit Schritten|
/_/ ’—/ =In Pause von jeweils 1 Sekunde , wéhrend /.//_// und /—/f I
/__/ ’_:, = Eingriff des "FAIL SAFE" (Kap.5.2.) Aﬁnu_fen vonjeweils 10 Sekunden eingestellt werden|
l/__ll |5 = In SchlieBphase b= Sf_ondordkonrrollompe
[7 77 = In Umkehrphase zwischen{ ] [und~| [= getakteter Ausgang
o J . J




DEUTSCH

4 4
Display Funktion Display Funktion
LOGIK PHOTOZELLEN SCHLIESSVORGANG: ARBEITSZEIT:
1 |_ |Hier wird die Eingriffsmodalitéit der Photozellen im l Dieser Parameter sollte auf einen Wert eingestellt
I 1”1 | schiieBvorgang angewdhlt. o — werden, der um 5+10 Sekunden Uber der Zeit liegt,
Diese Photozellen greifen lediglich auf der die das Tor braucht, um vom Endschalter im
SchlieBbewegung ein: sie blockieren die Bewegung SchlieBvorgang den  Endschalter im
undnehmen sie bei Freiwerden wieder auf, oder sie Offnungsvorgang zu erreichen und umgekehrt.
kehren die Bewegung unverziglichum. Dadurch wird der Motor vor eventuellen
Uberhitzungenim Falle des Defekts der Endschalter
L/ = Umkehr bei Freiwerden geschiftzt. — —c
—1 = = unverziigliche Umkehrin die Offnungsbewegung Einstellbar zwischen LJ und = = Sekunden mit
Schritten von jeweils einer Sekunde.
LOGIK PHOTOZELLEN OFEFNUNGSVORGANG: Nochfolgendschclfgfdle Anze!ge aufMinuten und
__[—1 |Hier wird die Eingriffsmodalitcit der Photozellen im _ Zehntelsekunden (dlie durch einen Punkt gefrennt
1 Offnungsvorgang angewdhit., — sind) um und die Ze:fv\{:rd mit Schritten vonjeweils 10
Diese Photozellen greifen lediglich auf der Sgkundenbiszummox:mclen Wertvon —I. IMinuten
Offnungsbewegung ein: sie blockieren die Bewegung eingestellt. =
undnehmenssie beiFreiwerden wieder auf, odersie BSP.: zeigt das Display I=.Z1an, so entspricht die
kehren die Bewegung unverziglich um. Arbeitszeit 2 Min. und 50 Sek.
’_—/ = unverzigliche Umkehrin die SchlieBbewegung
— = =Wiederaufnahme der Bewegung beifreiwerden ____ | KUNDENDIENSTANFORDERUNG (gekoppelt an
[l |_ |die nachfolgende Funktion):
I 1 __I |Ist diese Funktion eingeschaltet, so erfolgt nach
ENCODER: Ablauf der Rickzdhlung (einstellbar mit der
—_— — . . nachfolgenden Funktion "Zyklusprogrammierung")
Il— Il IstderEinsatzeines Encoder§ (Op hongl} vorgesehen, —_ ein Vorblinken fireine Zeitdauervon 2 Sekunden bei
_— - ;O ﬁ;}nr&dres;ﬁn Agvvrese:):e;)tsngevr:ghlflgg rdef;. - jedem Impuls Open (Serviceaufforderung). Diese
0 s ed' ,,Acgbe vorna ”e Lc}ld' ?T '.\I/..Sffl ’ SO., Funktion kann beider Einstellung von Eingriffen der
werden die remsungen unadie ‘fellofinung programmierten Instandhaltung hilfreich sein.
Uberden Encoder gesteuert (siehe entsprechende L )
Abschnitte). i = Akfiv
Der Encoder Ubernimmt die Funktion einer — = =AuUs
Quetschschutzvorichtung: solite dasTor wéhrend der -
Offnungs-oder der SchlieBphase gegen ein Hindernis
stoBen, sokehrtderEncoderdie Bewegung derFligels .
desTorsfireinen Zeitraumvon 2 Sekunden um. Greift ZYKLl’_SP ROGR_AMM’ER‘{N G: . _—
wdhrend dieser 2 Sekunden der Bewegungsumkehr __ __ |Hiermitkann eine Rickz&hlung der Betriebszyklen | [~ |~ |
der Encoder erneut ein, so wird die Bewegung I'"I [_ |der Anlage eingestellt_werden., Dabei sind (in i
angehailten (STOP), undkeine UmkehrausgefUhrt. Tausenden)zwischen i i und —J Zi Tausend Zyklen
einstellbar.
Derangezeigte Wert wird bei der Aufeinanderfolge
I — . derZyklenjeweils aktualisiert.
—i = Encoder akfiv Die Funktion kann fir die Uberpriifung des Einsatzes
1 = = Encoder aus der Karte oder fir die Nutzung der Funktion
"Serviceaufforderung"dienen.
ABBREMSUNGEN: — i
__|—] |Mitdiesem Parameterkann die AbbremsungdesTors | |~ | [ I_I II_ STATUSTOR: ) .
! || |nachdemEingriff der Endschalterim Offnungs-und | [_I ] —! L | Verlassen der Programmierung und RUckkehr
im SchlieBvorgang Or_}gewdh[f werden. zur Anzeige des Status des Tors (siehe Kap.5.1.).
o ; Ini] I~ :
Die Zeitistzwischen (I i und I I Sek. einstellbar,
die Schritte liegen be_i"e_weils 0,04 Sekunden. N\
. . iy [ .
FUrdenHdéchstwert i —i sind diesca.7cm. 6. INBETRIEBNAHME
Sollte der Einsatz eines Encoders (Optional)
vorgesehen sein, so wird die Einstellung nicht Gber die - - -
Zeit, sondern Uber die Anzahlder Umdrehungendes 6.1. UBERPRUFUNG DER EINGANGE
Motorsvorgenommen, die eine hGhere Prézision der . R . .
Teil('jffnungggewdhrleisfefen. Die folgendg To__belle zeigt den Status der LED-Dioden in Bezug auf den
Status der Eingdnge.
717 = Apb, Dabei ist zu bericksichtigen:  Lep-piope eI = Kontakt geschlossen
o= - r;emsu:/ﬂg/g/us Lep-piope aus = Kontakt offen
zwischen [/ { und [[]'=/ = Abbremsung aktiv Der Status der Hinweis-LED-Dioden ist gemd&B der Angaben in der
Tabelle zu Uberprifen.
Betrieb der Hinweis-LED-Dioden Status
TEILOFFNUNG: (_Leos EN AUS
|—] |~ ]| Mitdiesem Parameterkann die Breite derTeiléffnung | [~ | | FCA Endschalter fre{ Endschalter_abgedeckf
I [_I | desFligelsreguliert werden. - [ | FCC Endschalter frei Endschalter abgedeckt
Die Zeitistzwischeni_i 1 und(Z LI Sek. einstellbar, OPEN B Steverung akfiviert Steverung nicht aktiviert
Sdle;/?ch(r:llﬁeIIE_genFeu_ewellsEo,lSzkund(eOn. fional) OPEN A Steuerung aktiviert Steuerung nicht akfiviert
olite der Einsatz eines Encoders (Optiona n n - - -
vorgesehen sein, so wird die Einstellung nicht Uber die FSW op Sicherheiten frei S!Cherhe!fen sprechen an
Zeit, sondern Uber die Anzahl derUmdrehungen des FSW CL Sicherheiten frei Sicherheiten sprechen an
?"?TF;;SVOer”OTPmeU} die eine hGhere Prdzision der STOP Steverung nicht akfiviert Steuerung aktiviert
eils6ffnung gewdhrleisten. " " - - -
Bsp.. fUrein Tormit einer Gleitgeschwindigkeit von 10 \EDGE Sicherheiten frei Sicherheiten sprechen an
m/ /V]‘“; 'I\j n ;spr ichtderWert IL_I einerOffnungvon Anmerkung: DerZustand derLED-DiodenbeigeschlossenemTorinRuhestellungistfettgedruckt.
ca. 1,7 Metern.
Bsp.: frein Tormit einer Gleitgeschwindigkeit von 12 7. TEST DER AUTOMATION
m/Min., entsprichtderWert ILi einer Offnungvon Nach AbschluB der Programmierung ist der stérungsfreie Betrieb der
ca.2Metern. Anlage zu Uberprifen.
Dabei sollte vor allem die entsprechende Einstellung der Kraft und die
optimale Funktionstichtigkeit der Sicherheitsvorrichtungen Uberproft
o werden.
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Onrecommande que foute installation soit doté au moins d'une signalisation
lumineuse, d'un panneau de signalisation fixé, de maniére appropriée, surla
structure delafermeture, ainsique des dispositifs cités au point “16".
GENIUS décline toute responsabilité quant a la sécurité et au bon
fonctionnement de l'automatisme siles composants utilisés dans l'installation
n'appartiennent pas alaproduction GENIUS.

Utiliser exclusivement, pourl'entretien, des pieéces GENIUS originales.

Ne jamais modifierles composants faisant partie du systéme d'automatisme.
L'installateur doit fournir touteslesinformationsrelatives au fonctionnement
manuel du systéeme en cas d'urgence et remettre & I'Usager qui utilise
l'installationles"Instructions pourl'Usager" fournies avec le produit.
Interdire aux enfants ou aux tiers de stationner prés du produit durant le
fonctionnement.

Eloigner de la portée des enfants les radiocommandes ou tout autre
générateur d'impulsions, pour éviter tout actionnement involontaire de
l'automatisme.

Le fransit entre les vantaux ne doit avoir lieu que lorsque le portail est
completementouvert.

L'Usager qui utilise I'installation doit éviter toute tentative de réparation ou
d'intervention directe ets'adresser uniguement d un personnel qualifié.
Tout ce quin'est pas prévu expressément dans ces instructions estinterdit.

ADVERTENCIAS PARA ELINSTALADOR

REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

jATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas
seguiratentamente las presentesinstrucciones. Unainstalaciénincorrecta
ounusoimpropio del producto puede causar graves dainos alas personas.
Lean detenidamentelasinstrucciones antes deinstalar el producto.

Los materiales delembalaje (pldstico, poliestireno, etc.) no deben dejarse al
alcance delosninos, ya que constituyen fuentes potenciales de peligro.
Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la
utilizaciénindicadaen el presente manual. Cualquier uso diverso del previ-
sto podria perjudicar el funcionamiento delproductoy/orepresentarfuente
de peligro.

GENIUS declina cualquierresponsabilidad derivada de un uso impropio o
diverso del previsto.

Noinstalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gas o humos
inflamables constituye un grave peligro parala seguridad.

Los elementos constructivos mecdnicos deben estar de acuerdo con lo
establecidoenlasNormas EN 12604y EN 12605.

Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de las referencias
normativasnacionales, paraobtenerunnivel de seguridad adecuado, deben
seguirse las Normas arribaindicadas.

GENIUS no esresponsable delincumplimiento de las buenas técnicas de
fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieranintervenirenla utilizacion.

Lainstalacién debe serrealizada de conformidad conlasNormas EN 12453
y EN 12445. Elnivelde seguridad de la automacién debe ser C+E.
Quitenlaalimentacién eléctrica antes de efectuar cualquierintervencion
enlainstalacion.

Cologuen en la red de alimentacién de la automacién un interruptor
omnipolarcondistancia de apertura de los contactosigual o superiora 3
mm.Se aconseja usarun magnetotérmico de 6A coninterrupcion omnipolar.
Comprueben que la instalacion disponga linea arriba de un interruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.

Verifiquen que la instalacién de tierra esté correctamente realizada y
conectenlaspartes metdlicas del cierre.

Laautomacién dispone de un dispositivo de seguridad antiaplastamiento
constituido porun controlde par.No obstante, esnecesario comprobarel
umbraldeintervenciénsegunlo previsto enlasNormasindicadasen el punto
10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles
dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
aplastamiento, arrastre, corte.

Para cadaequipo se aconseja usar porlo menos unasefalizacionluminosa
asicomoun cartel de sefalizacién adecuadamente fijado ala estructura
delbastidor, ademds de los dispositivosindicadosenel “16".

GENIUS declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen
funcionamiento dela automacionsise utilizan componentes de lainstalacion
que nosean de produccién GENIUS.

Para elmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales GENIUS

No efectien ninguna modificacién enlos componentes que forman parte
delsistema de automacioén.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento delsistemaen caso de emergenciay entregar alusuario del
equipo elmanual de advertencias que se adjunta alproducto.

No permitan que nifos o personas se detengan en proximidad del producto
durante sufuncionamiento.

Mantengan lejos del alcance los nifios los telemandos o cualquier otro
emisor de impulso, para evitar que la automacién pueda ser accionada
involuntariomente.
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Sélo puede transitarse entre las hojas sila cancela estd completamente
abierta.

Elusuario no debe porningln motivointentarrepararo modificarel producto,
debe siempre dirigirse a personal cualificado.

Todo lo que no esté previsto expresamente enlas presentesinstrucciones
debe entenderse como no permitido

HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Um die Sicherheit von Personen zu gewdhrleisten, sollte die
Anleitung aufmerksam befolgt werden. Eine falsche Installation oder ein
fehlerhafter Betrieb des Produktes kénnen zu schwerwiegenden
Personenschddenfihren.

BevormitderlInstallation des Produktes begonnenwird, soliten die Anleitungen
aufmerksam gelesenwerden.

Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Styropor, usw.) sollte nichtin Reichweite
von Kindern aufoewahrt werden, da es eine potentielle Gefahrenquelle
darstellt.

Die Anleitung sollte aufbewahrt werden, um auch in Zukunft Bezug auf sie
nehmenzukdnnen.

Dieses Produkt wurde ausschlieBlich fir den in diesen Unterlagen
angegebenen Gebrauch entwickelt und hergestellt. Jeder andere
Gebrauch, dernicht ausdrUcklich angegebenist, kdnnte die Unversehrtheit
desProduktes beeintréchtigenund/oder eine Gefahrenquelle darstellen.
Die Firma GENIUS lehntjede Haftung fUrSchdden, die durch unsachgemdBen
oder nicht bestimmungsgemd&Ben Gebrauch der Automatik verursacht
werden, ab.

Das Gerdt sollte nicht in explosionsgefdhrdeten Umgebungen installiert
werden:das Vorhandensein von entflammbaren Gasen oderRauchstelltein
schwerwiegendes Sicherheitsrisiko dar.

Die mechanischen Bauelemente miUssen den Anforderungen derNormen
EN 12604 und EN 12605 entsprechen.

FOr L&nder, die nicht der Europdischen Union angehdren, sind fir die
Gewdhrleistung eines entsprechenden Sicherheitsniveaus neben den
nationalen gesetzlichen Bezugsvorschriften die oben aufgefihrten Normen
zubeachten.

Die Firma GENIUS Ubernimmtkeine Haftungim Falle von nichtfachgerechten
AusfUhrungen beiderHerstellung der anzutreibenden SchlieBvorrichtungen
sowie beiDeformationen, die eventuell beim Betrieb entstehen.

Die Installation muB unter Beachtung der Normen EN 12453 und EN 12445
erfolgen. Die Sicherheitsstufe der Automatik sollite C+Esein.

Vor der AusfUhrung jeglicher Eingriffe auf der Anlage ist die elektrische
Versorgung abzunehmen.

Auf dem Versorgungsnetz der Automatik ist ein omnipolarer Schalter mit
Offnungsabstand der Kontakte von Uber oder gleich 3 mm einzubauen.
DarUber hinaus wird der Einsatz eines Magnetschutzschalters mit 6A mit
omnipolarer Abschaltung empfohlen.

Es sollte Uberprift werden, ob vor der Anlage ein Differentialschalter mit
einer Ausldseschwelle von 0,03 A zwischengeschaltetist.

Essollte UberprUft werden, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefthrt
wurde. Die Metallteile der SchlieBung sollten an diese Anlage angeschlossen
werden.

Die Automation verfUgt Uber eine eingebaute Sicherheitsvorrichtung firden
Quetschschutz, die aus einer Drehmomentkontrolle besteht. Esistinjedem
Falle erforderlich, deren Eingriffsschwelle gemd&B der Vorgaben derunter
Punkt 10 angegebenen Vorschriftenzu Gberprifen.

Die Sicherheitsvorrichtungen (Norm EN 12978) erméglichen den Schutz
eventueller Gefahrenbereiche vormechanischen Bewegungsrisiken, wie
zum Beispiel Quetschungen, Mitschleifen oder Schnittverletzungen.

FUrjede Anlage wird derEinsatzvon mindestens einem Leuchtsignalempfohlen
sowie eines Hinweisschildes, das Uber eine entsprechende Befestigung mit
dem Aufbau desTors verbunden wird. DarUber hinaus sind die unter Punkt
“16" erwdhnten Vorrichtungen einzusetzen.

Die Firma GENIUS lehnt jede Haftung hinsichtlich der Sicherheit und des
stérungsfreien Betriebs der Automatik ab, soweit Komponenten auf der
Anlage eingesetzt werden, die nichtim Hause GENIUS hergestellt wurden.
BeiderInstandhaltung sollten ausschlieBlich Originalteile der Firma GENIUS
verwendetwerden.

Aufden Komponenten, die Teil des Automationssystemssind, sollten keine
Verdnderungenvorgenommenwerden.

DerlInstallateursollite alle Informationen hinsichtlich des manuellen Betriebs
des Systems in Notfdllen liefern und dem Beftreiber der Anlage das
Anleitungsbuch, das dem Produkt beigelegtist, Gbergeben.

Weder Kinder noch Erwachsene sollten sich wdhrend des Betriebs in der
unmitteloaren N&he der Automation aufhalten.

Die Funksteuerungen und alle anderen Impulsgeber sollten auBerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahrt werden, um ein versehentliches
Aktivieren der Automationzu vermeiden.

DerDurchgang oderdie Durchfahrtzwischen den Flugeln darflediglich bei
vollstdndig gedffnetemTor erfolgen.

Der Betreiber sollte keinerlei Reparaturen oder direkte Eingriffe auf der
Automation ausfUhren, sondern sich hierfUr ausschlieBlich an qualifiziertes
Fachpersonalwenden.

Alle Vorgehensweisen, die nicht ausdriicklichin der vorliegenden Anleitung
vorgesehensind, sind nicht zulassig



DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

GENIUSs.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - ITALIA

L'apparecchiatura elettronica JA383

Fabbricante:

Indirizzo:

Dichiara che:

. e conforme airequisiti essenziali di sicurezza
delle seguenti direttive:

73/23 CEE e successiva modifica 93/68/CEE.
89/336 CEE e successiva modifica92/31 CEEe
93/68/CEE

Note aggiuntive:
questi prodotti sono stati sottoposti a fest in una configurazio-
ne fipica omogenea (tuttii prodotti di costruzione GENIUS s.1.l.).

Grassobbio, 1 Marzo 2002
L'Amministratore Delegato

D.Gi nt;

EC COMPLIANCE DECLARATION

GENIUSs.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - ITALY

the JA383 electronic

Manvufacturer:
Address:

Declares that:

. complies with the essential safety requirements of
the following Directives:

73/23 EEC and subsequent amendment 93/68 EEC.
89/336 EEC and subsequent amendments 92/31 EEC
and 93/68EEC.

Notes:

these products have been subject to testing procedures carried
out under standardised conditions (all products manufactured
by GENIUSs.I.l.).

Grassobbio, 1 March 2002
Managing Director

D. Gianantoni

DECLARATION CE DE CONFORMITE

GENIUSs.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - ITALIE

L'appareillage électronique JA383

Fabricant:
Adresse:

Déclare que:

* estconforme auxrégles de sécurité visées parles
directives suivantes:
73/23 CEE, modifiée 93/68 CEE.
89/336 CEE, modifiée 92/31 CEE et 93/68 CEE.

Note supplémentaire:

ces produits ont été soumis & des essais dans une configuration
typique homogene (tous les produits sont fabriqués par GENIUS
s.rl).

Grassobbio, le 1 Mars 2002

L' Administrateur Délégué

D. Gianantoni

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Fabricante: GENIUSs.r.l.
Direccién:  Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - ITALIA
Declara que: Elequipo electrénico JA383

. Cumple losrequisitos esenciales de seguridad
de lassiguientes directivas:

73/23 CEEy sucesiva modificacion 93/68 CEE,

89/336 CEEy sucesivas modificaciones 92/31 CEEy
93/68 CEE.

Nota:

los productos mencionados han sido sometidos a pruebas en
una configuracion tipica homogénea (fodo productos
fabricado por GENIUSs.r.l.).

Grassobbio, 1°de Marzo de 2002.

Administrador Delegado

D. Gianantoni

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller:  GENIUSs.r.l.

Adresse: Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - ITALIEN

erklart: das elektronisch Gerat JA383

. entspricht den wesentlichen
Sicherheitsbestimmungen folgender Richtlinien:
73/23 EWG und nachtrégliche Anderung 93/68 EWG
89/336 EWG und nachtrégliche Anderung 92/31 EWG
sowie 93/68 EWG

Anmerkung:
die 0.g. produkte sindin einer typischen und einheitlichen weise
getestet (alle von GENIUS s.I.l. gebaute produkte).

Grassobbio, 1 M&rz2002

Der GeschaftsfOhrer

D. Gianantoni

Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono
impegnative. GENIUS siriservail diritto, lasciando inalterate le
caratteristiche essenzialidell’apparecchiatura, diapportarein
qualunque momento e senza impegnarsi ad aggiornare la
presente pubblicazione, le modifiche che essaritiene conve-
nienti per miglioramentitecnicio per qualsiasi alfra esigenza di
carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present
manual are not binding. GENIUS reserves the right, whils leav-
ing the main features of the equipments unaltered, to under-
take any modifications to holds necessary for either technical
or commercial reasons, at any time and without revising the
present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont
fournies a titre indicatif. GENIUS se réserve le droit d'apportera
fout moment les modifications qu’elle jugera ufiles sur ce
produit tout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre & jour cette publication .

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no
comportan compromiso alguno. GENIUS sereserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los
aparatos, de aportar, en cualquier momento y sin
comprometerse a poneraldiala presente publicacion, todas
las modificaciones que considere oportunas para el
perfeccionamiento técnico o para cualquier ofro tipo de
exigencia de cardcter constructivo o comercial.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem
Handbuch sind unverbindlich. GENIUS behdalt sich das Recht
vor, ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerates zu
verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezung auf die
Neufassung der vorliegenden Anleitungen, technisch bzw,
konstruktiv / kommerziell bedingte Verbesserungen
vorzunehmen.

GENIUS s.r.l.

Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO-ITALY
tel. 0039.035.4242511
fax. 0039.035.4242600
info@geniusg.com
wWww.geniusg.com

Timbro rivenditore: / Distributor’'s stamp: / Timbre de I'agent: /
Sello del revendedor: / Fachh&ndlerstempel:
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